
Povinný subjekt:

Městský úřad Bystřice, 

Dr. E. Beneše 25, 
257 51, Bystřice

Žádost o poskytnutí informace
(dle zákona č. 106/1999 Sb., o svobodném přístupu k informacím, ve znění pozdějších

předpisů)

Žadatel1:: ……………………………………………………………………………………...
(u fyzické osoby jméno a příjmení, titul, u právnické osoby název organizace)

  
Datum narození / IČ: ………………………

Adresa / sídlo (ulice, č.p., město,  PSČ, stát)
 

…………………………………………………………………………………………………..
   

e-mail: …………………………….…………..telefon (není povinné) …………………..
 

Datová schránka: ……………………….

žádá o poskytnutí informace: 

O zaslání písemné odpovědi na Úseky pro měření rychlosti – Sdělení. 

………………………………………………………………………………………………….. 

…………………………………………………………………………………………………..

…………………………………………………………………………………………………..

22. května 2022
Datum: ……………………. 

v. r.      
……………………………………

 podpis

1  uvede se adresa místa trvalého pobytu, nebo není-li žadatel přihlášen k trvalému pobytu, uvede se adresa bydliště a
adresa pro doručování; adresa pro doručování se uvede jen jestliže se liší od adresy místa trvalého pobytu nebo
bydliště; u právnických osob se uvede název, identifikační číslo a adresa sídla nebo adresa pro doručování, liší-li se
od adresy sídla; adresou pro doručování se rozumí též elektronická adresa).



  22. května 2022

Počet listů : 1
Přílohy : 2/2

........... .............

ČBBOE-215-4/2022-1700MFlo

Městský úřad Bystřice, 

Dr. E. Beneše 25,  
257 51, Bystřice

Úseky pro měření rychlosti  - sdělení

Na základě žádosti, týkající se měření dodržování nejvyšší povolené rychlosti
ve smyslu ustanovení § 79a zákona č. 361/2000 Sb., o provozu na pozemních komunikacích, ze
strany Města Bystřice :

a) ke dni první pololetí roku 2021/2022 k měření

Provozuje Město  Bystřice, městský kamerový dohledový systém? Kdo je jakožto správce a kdo
zajišťuje ve městě Bystřice městský kamerový dohlížecí systém? Je Město povinně odpovědné za
zajištění kamerového systému? Jak je řešena otázka pro nezbytné zpracování osobních údajů § 3
odst. 6 ustanovení § 5 odst. 1 a § 11 a § 12 v písmenech g, c, d,  § 5 odst. 2 v písmenech  a), e)
správce může zpracovávat osobní údaje pouze se souhlasem subjektu údajů. § 9 písmeno i). Kde lze
získat podrobné informace o kamerovém systému města. § 24b zákona č. 553/1991 Sb. Na kterých
místech  dohlíží  kamerový  systém města.  V případě  města  se  může  jednat  o  vydávání  obecně
závazných vyhlášek podle § 10 obecního zřízení o vytvoření obecní policie podle § 35a obecního
zřízení a zákona o obecní policii. Jaký počet kamer město má a jaká byla celková cena pořízení
kamer městského kamerového systému. Z jakého rozpočtu města byla uvolněna dotace na pořízení
městského kamerového systému. Žádám o zaslání doložka platnosti právního úkonu města dle § 41
zákona  č.  128/2000  Sb.,  o  obcích  (obecní  zřízení).  Úsekové  měření  rychlosti  ve  městě  –
automatizované, kolikrát a kde proběhlo automatické měření rychlosti. Měření rychlosti vozidel dle
§ 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu na pozemních komunikacích, ve znění pozdějších předpisů,
na území města Bystřice. Měření schválena Policií ČR dle § 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu
na pozemních komunikacích, ve znění pozdějších předpisů.

Zpracoval :
v.r.

Žadatel 

Tel.  Adresa elektronické pošty E-mail:  ID Schránky:
+    



Městský úřad Bystřice 
Dr. E. Beneše 25 
257 51 Bystřice 

Telefon: 317 793 217 
E-mail: podatelna@mestobystrice.cz 
ID datové schránky: p8xbe7a 
 

 
Sp. zn.:   Ma/2994/2022/MUBY 
Č,j,:         3017/2022/MUBY 
Vyřizuje: Alexandra Malknechtová, DiS 
E-mail:    tajemnik@mestobystrice.cz 
Tel.:         317 783 180 
Dne:        26.05.2022 
 
 

 

 
 

 
Výzva k doplnění žádosti o poskytnutí informací podle § 14 odst. 5 písm. a) zákona 
č. 106/1999 Sb., o svobodném přístupu k informacím, ve znění pozdějších předpisů  
 
 
Městský úřad Bystřice obdržel dne 22.05.2022 pod č.j. 2994/2022/MU, Vaši žádost podle zákona 
č. 106/1999 Sb., o svobodném přístupu k informacím, ve znění pozdějších předpisů (dále jen „InfZ“), jejíž 
kopie je přílohou této výzvy.  
Abychom žádost mohli posuzovat jako žádost dle „InfZ“, musí splňovat konkrétní obsahové náležitosti a musí 
být zřejmé, jakých informací se žadatel domáhá. 
Vyzýváme Vás k doplnění výše uvedené žádosti podle § 14 odst.2 a 5 písm. b) zákona o svobodném 
přístupu k informacím.  
 
Konkrétně doplňte: 

1) datum narození jako jednu z náležitostí dle §14 odst.2;  
2) upřesnění předmětu žádosti. (V úvodu odkazujete na poskytnutí informace týkající se měření 

dodržování nejvyšší povolené rychlosti ve smyslu ustanovení §79a zákona č. 361/2000 Sb., o provozu na 
pozemních komunikacích ze strany města Bystřice, k němuž slouží systém měření úsekové a okamžité 
rychlosti. V dotazech však zmiňujete městský kamerový dohledový systém, proto Vás žádáme o upřesnění, 
který z těchto dvou systémů je předmětem Vaší žádosti.) 

 
Doplnění je možné provést stejnou formou, kterou zákon o svobodném přístupu k informacím stanoví pro 
podání žádosti. Pokud žádost nedoplníte do 30 dnů ode dne doručení této výzvy, bude Vaše žádost 
odložena. V případě, že žádost doplníte, bude Vaše žádost vyřízena do 15 dnů ode dne, kdy Městský úřad 
Bystřice obdrží doplnění žádosti. 

 
 
 
 
 
 

                                                                                                                                           Alexandra Malknechtová, DiS. 
                                                                                                                                                                                       tajemnice MěÚ Bystřice           

 
 



ČBBOE-215-4/2022-1700MFlo
                                                                                           22. května 2022

Počet listů : 1
Městský úřad Bystřice,                              Přílohy : 2/2
 
Dr. E. Beneše 25,  
257 51, Bystřice

Úseky pro měření rychlosti  - sdělení

                        Na základě žádosti, týkající se měření dodržování nejvyšší povolené rychlosti
ve smyslu ustanovení § 79a zákona č. 361/2000 Sb., o provozu na pozemních komunikacích, ze
strany Města Bystřice :

a) ke dni první pololetí roku 2021/2022 k měření 

Provozuje Město  Bystřice, městský kamerový dohledový systém? Kdo je jakožto správce a kdo
zajišťuje ve městě Bystřice městský kamerový dohlížecí systém? Je Město povinně odpovědné za
zajištění kamerového systému? Jak je řešena otázka pro nezbytné zpracování osobních údajů § 3
odst. 6 ustanovení § 5 odst. 1 a § 11 a § 12 v písmenech g, c, d,  § 5 odst. 2 v písmenech  a), e)
správce může zpracovávat osobní údaje pouze se souhlasem subjektu údajů. § 9 písmeno i). Kde lze
získat podrobné informace o kamerovém systému města. § 24b zákona č. 553/1991 Sb. Na kterých
místech  dohlíží  kamerový  systém města.  V případě  města  se  může  jednat  o  vydávání  obecně
závazných vyhlášek podle § 10 obecního zřízení o vytvoření obecní policie podle § 35a obecního
zřízení a zákona o obecní policii. Jaký počet kamer město má a jaká byla celková cena pořízení
kamer městského kamerového systému. Z jakého rozpočtu města byla uvolněna dotace na pořízení
městského kamerového systému. Žádám o zaslání doložka platnosti právního úkonu města dle § 41
zákona  č.  128/2000  Sb.,  o  obcích  (obecní  zřízení).  Úsekové  měření  rychlosti  ve  městě  –
automatizované, kolikrát a kde proběhlo automatické měření rychlosti. Měření rychlosti vozidel dle
§ 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu na pozemních komunikacích, ve znění pozdějších předpisů,
na území města Bystřice. Měření schválena Policií ČR dle § 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu
na pozemních komunikacích, ve znění pozdějších předpisů.  

Zpracoval :
                           v.r.

                                                                                    Žadatel 

                                                                                                                                                                
Tel.                                                     Adresa elektronické pošty E-mail:                              ID Schránky:
+                                                                          

Odlišit v písemné odpovědi  systém měření úsekové a okamžité rychlosti tak také i 
městský kamerový dohledový systém. 



Městský úřad Bystřice 
Dr. E. Beneše 25 
257 51 Bystřice 

Telefon: 317 793 217 
E-mail: podatelna@mestobystrice.cz 
ID datové schránky: p8xbe7a 
 

 
Sp. zn.:   Ma/2994/2022/MUBY 
Č,j,:         3017/2022/MUBY 
Vyřizuje: Alexandra Malknechtová, DiS 
E-mail:    tajemnik@mestobystrice.cz 
Tel.:         317 783 180 
Dne:        26.05.2022 
 
 

 
 

 
 

 
Výzva k doplnění žádosti o poskytnutí informací podle § 14 odst. 5 písm. a) zákona 
č. 106/1999 Sb., o svobodném přístupu k informacím, ve znění pozdějších předpisů  
 
 
Městský úřad Bystřice obdržel dne 22.05.2022 pod č.j. 2994/2022/MU, Vaši žádost podle zákona 
č. 106/1999 Sb., o svobodném přístupu k informacím, ve znění pozdějších předpisů (dále jen „InfZ“), jejíž 
kopie je přílohou této výzvy.  
Abychom žádost mohli posuzovat jako žádost dle „InfZ“, musí splňovat konkrétní obsahové náležitosti a musí 
být zřejmé, jakých informací se žadatel domáhá. 
Vyzýváme Vás k doplnění výše uvedené žádosti podle § 14 odst.2 a 5 písm. b) zákona o svobodném 
přístupu k informacím.  
 
Konkrétně doplňte: 

1) datum narození jako jednu z náležitostí dle §14 odst.2;  
2) upřesnění předmětu žádosti. (V úvodu odkazujete na poskytnutí informace týkající se měření 

dodržování nejvyšší povolené rychlosti ve smyslu ustanovení §79a zákona č. 361/2000 Sb., o provozu na 
pozemních komunikacích ze strany města Bystřice, k němuž slouží systém měření úsekové a okamžité 
rychlosti. V dotazech však zmiňujete městský kamerový dohledový systém, proto Vás žádáme o upřesnění, 
který z těchto dvou systémů je předmětem Vaší žádosti.) 

 
Doplnění je možné provést stejnou formou, kterou zákon o svobodném přístupu k informacím stanoví pro 
podání žádosti. Pokud žádost nedoplníte do 30 dnů ode dne doručení této výzvy, bude Vaše žádost 
odložena. V případě, že žádost doplníte, bude Vaše žádost vyřízena do 15 dnů ode dne, kdy Městský úřad 
Bystřice obdrží doplnění žádosti. 

 
 
 
 
 
 

                                                                                                                                           Alexandra Malknechtová, DiS. 
                                                                                                                                                                                       tajemnice MěÚ Bystřice           

 
 

Highlight



 26. května 2022                                     ČBBOE-216-5/2022-1700MFlo

Městský úřad Bystřice,                                      Počet listů: 1/1 
Dr. E. Beneše 25,                                              Přílohy: 3
257 51, Bystřice

Žádost o obeslání spisem.

Dobrý den, žádám Městský úřad Bystřice o

zaslání obratem elektronickou cestou viz. vedené kontaktní údaje o zapůjčení celý spisový materiál,

vč. tohoto samotného přípisu   

vedený pod Sp. zn.: Ma/2994/2022/MUBY 

                                                                               v.r.
Zůstávám s pozdravem.                                          
                                                             Žadatel/ka 

                                 



Město Bystřice 
Dr. E. Beneše 25 
257 51 Bystřice 

Telefon: 317 793 217 
E-mail: podatelna@mestobystrice.cz
ID datové schránky: p8xbe7a

Sp. zn.: Ma/2994/2022/MUBY 
Č.j.: 3277/2022/MUB 
Vyřizuje: Alexandra Malknechtová, DiS. 
E-mail: tajemnik@mestobystrice.cz 
Telefon: 317 783 180 

 
 

 
E-mail: 
Telefon: 
ID DS:

ODPOVĚĎ NA ŽÁDOST O POSKYTNUTÍ INFORMACE DLE ZÁKONA Č. 106/1999 SB., O SVOBODNÉM 
PŘÍSTUPU K INFORMACÍM, VE ZNĚNÍ POZDĚJŠÍCH PŘEDPISŮ 

Vážený pane , 

město Bystřice jako povinný subjekt ve smyslu § 2 odst. 1 zákona č. 106/1999 Sb., o svobodném 
přístupu k informacím (dále jen „InfZ“,), ve znění pozdějších předpisů obdrželo dne 22.05.2022 
pod č.j. 2994/2022/MUBY Vaši žádost o poskytnutí informací podle „InfZ“. Dne 24.05.2022 vám 
byla odeslána Výzva k doplnění žádosti o poskytnutí informace dle zákona č. 106/1999 Sb., 
č.j. 3017/2022/MUBY. Povinný subjekt obdržel Odpověď na výzvu a vyjádření dne 26.05.2022, 
č.j. 3062/2022/MUBY, na jejíž základě se domáháte poskytnutí těchto informací (cit.): 

1) Provozuje Město Bystřice, městský kamerový dohledový systém?

2) Kdo je jakožto správce a kdo zajišťuje ve městě Bystřice městský kamerový dohlížecí
systém?

3) Je Město povinně odpovědné za zajištění kamerového systému?

4) Jak je řešena otázka pro nezbytné zpracování osobních údajů § 3 odst. 6 ustanovení § 5
odst. 1 a § 11 a § 12 v písmenech g, c, d, § 5 odst. 2 v písmenech a), e) správce může
zpracovávat osobní údaje pouze se souhlasem subjektu údajů. § 9 písmeno i)

5) Kde lze získat podrobné informace o kamerovém systému města.

6) Na kterých místech dohlíží kamerový systém města.

7) Jaký počet kamer město má a jaká byla celková cena pořízení kamer městského
kamerového systému.

8) Z jakého rozpočtu města byla uvolněna dotace na pořízení městského kamerového
systému.

mailto:tajemnik@mestobystrice.cz


9) Žádám o zaslání doložka platnosti právního úkonu města dle § 41 zákona č. 128/2000 Sb.,
o obcích (obecní zřízení).

10) Úsekové měření rychlosti ve městě – automatizované, kolikrát a kde proběhlo
automatické měření rychlosti

11) Měření rychlosti vozidel dle § 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu na pozemních
komunikacích, ve znění pozdějších předpisů, na území města Bystřice.
Měření schválena Policií ČR dle § 79a, zákona č.361/2000Sb., o provozu na pozemních
komunikacích, ve znění pozdějších předpisů.

Odpověď: 
1) Ano.
2) Město Bystřice prostřednictvím městské policie, kterou zřizuje obec, a ta je i odpovědným
správcem osobních údajů. Současně platí, že tak může činit jen prostřednictvím městské policie.
3) Ano.
4) Jedná-li se o Zákon 101/2000 Sb., tento byl zrušen 24.04.2019.
5) Město Bystřice
6) Veřejné prostory: Ješutovo náměstí, náměstí II. odboje, areál ZŠ, dětské hřiště (K Líšnu).
7) 7, 79.877 Kč
8) Bylo hrazeno z Rozpočtu města Bystřice 2011
9)Příloha č. 1,
https://www.vhodneuverejneni.cz/index.php?m=xenorders&h=contractsregister&a=detail&contra
ct=62057
10) Automatizované úsekové a okamžité měření rychlosti probíhá nepřetržitě (vyjma poruch)
od listopadu 2021, v obcích Jírovice-Jarkovice (v obou směrech). Pojem automatické měření
rychlosti není v zákoně definován.
11) Příloha č. 2

S pozdravem 

Alexandra Malknechtová, DiS. 
tajemnice MěÚ Bystřice 

Přílohy:  
Příloha č_1_Smlouva s doložkou platnosti právního úkonu 
Příloha č_2_Stanovisko dotčeného orgánu 
Spis:  Ma/2994/MUBY 

https://www.vhodneuverejneni.cz/index.php?m=xenorders&h=contractsregister&a=detail&contract=62057
https://www.vhodneuverejneni.cz/index.php?m=xenorders&h=contractsregister&a=detail&contract=62057


JID: PCR01ETRfo129373670

KRAJSKÉ ŘEDITELSTVÍ POLICIE STŘEDOČESKÉHO KRAJE 

Územní odbor  Benešov 
Dopravní inspektorát 

Č. j.  KRPS-200300-1/ČJ-2021-010106 Benešov 16. srpna 2021 
Počet stran: 2  

K Pazderně 906 
256 01 Benešov 

Tel.: 974 871 250 
E-mail: epodatelna.policie@pcr.cz
ID DS: 2dtai5u

380.4688.129373670 

Městská policie Bystřice 
Dr. E. Beneše 25 
257 51 Bystřice 

K č. j. 4746/2021/MUBY 

Stanovisko k úseku měření Jírovice - Jarkovice 

       Policie České republiky, Dopravní inspektorát Benešov, posoudil Vaši žádost ve 
smyslu ustanovení § 7 8 a 79a zákona č. 361/2000 Sb., o provozu na pozemních 
komunikacích a o změnách některých zákonů a   

s o u h l a s í 

s navrhovaným úsekem měření rychlosti na sil. II/114, Jírovice - Jarkovice, obousměrně, 
dle žádosti. 

Umístění :   sil. II/114 Jírovice - Jarkovice, dle žádosti 

Důvod : měření rychlosti bude prováděno z důvodů zvýšení bezpečnosti a plynulosti 
provozu na pozemních komunikacích a z důvodu bezpečnosti chodců   

Policie České republiky, jakožto dotčený orgán vydávající stanovisko, s předloženým 
návrhem souhlasí, neboť odpovídá obecným požadavkům na bezpečnost a plynulost 
provozu na pozemních komunikacích. Policie ČR, DI Benešov si vyhrazuje právo toto 
stanovisko změnit nebo doplnit, pokud to bude vyžadovat bezpečnost a plynulost 
silničního provozu. 

Příloha č. 2
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Vyřizuje: 
por. Ing. Josef Vyhnálek 

  

  npor. Bc. Tomáš Kubíček 
  komisař 
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flEBYP00064S8

Smlouva o ndjmu m6iiciho zaiizeni

uzavrena

za iielem naplndni zdmdru mdsta Bystiice realizovat i s odkazem na ustanoveni $ 2 pism. d) a h)
zdkona o obecni policii a $ 79a zdkona o silni1nim provozu jako piispdvek k posileni bezpeinosti
provozu.mdleni rychlosti, vietnd dokumentovdni piestupkit spdchanich iiastnfky silniinfho provozu
podle $ 125c zdkona o silni1nim provozu,

mezi smluvnimi stranami:
pronaiimatel:

nflzev: CAMEA Technology, a. s.
se sidlem:
re o:
Dte :

bankovni spojenf:

zastoupen:

e-mail:
tel:

(ddle jen pronajfmatel)

a

n6jemce:
M6sto Bystiice

se sidlem:

zast. starostou m6sta:
(dale jen ndjemce)

6lenem piedstavenstva
kontaktniosoba ve v6cech smluvnich: Ing. Vit Sirokyi

e-mail: v.siroky@camea.cz
tel: +420 737 403724
kontaktni osoba ve v6cech technickyich: Ing. Leo5 Kucera

Kardsek 2290/1m,621 00 Brno
06230831
c206230831

Komercnf banka, a. s.

115-2552290287/01 00
Ing. Petrem Honecem, Ph.D.

l.kucera@camea.cz
+420 605 279 128

Dr. E. Bene5e 25,257 51 Bystiice
00231 525
c20o231525
Michalem Hodfkem
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e6ne* t.

IJvodni prohtdieni a piedmet smlouvy

1. Pronaj(matel prohla5uje, 2e je vlastnikem m6ifcich zaifuen( certifikovanfch eeskyim
metrologickfm institutem a umoZhujicich m6ieni rychlosti vozidel.

2. Piedm6tem t6to smlouvy je zAvazek pronajimatele za d6le ujednanyich podminek
pienechat ndjemci do uZfvdnI m6iici zaiizen(, a to konkr6tnd jedno kompletnf zaiheni
rjsekov6ho m6ieni rychlosti dopln6n6 o staciondrni zaiizeni pro m6ienf okamZit6
rychlosti vozidel, v6etn6 automatizovan6ho pienosu dat o proveden6m mEieni a
zaji5t6ni provozu potiebnyich softwarovyTch aplikacf, s parametry specifikovanfmi
v piiloze t6to smlouvy (d6le jen ,,mdiici zaiizeni'), a n6jemce se zavazuje hradit
pronajimateli n6jemn6 dle 61. lV. t6to smlouvy.
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1.

e6nek ll.

Montdi a uiivdnf mEiiciho zaiizeni

Pronajimatel je povinen na svfrj n6klad a nebezpecl a v souladu s piipadn6 pravn(
rjpravou vyZadovanyimi rozhodnutimi (povolenlmi) ci opatienimi (souhlasy ci
stanovisky) namontovat m6iici zaifueni na technickS. zaifuen( ve vlastnictvi n6jemce
situovan6 pii pozemnI komunikaci- silnici lll114, mlstnIddsti m6sta Bystiice, Jirovice
a Jarkovice; misto, kde se nachAzej( technick6 zaiizen( a kde bude provedena
montdZ, je specifikov6no v piiloze t6to smlouvy a bylo pops6no t6Z v podkladech pro

vfb6rov6 i[zen(, na jehoZ z6klad6 je uzavft6na tato smlouva. MontdZ m6iiciho zaifuen[,
vd. uvedenf do provozu a pied6nf ndjemci, o n6mZ bude seps6n pied6vaci protokol, je
pronajimatel povinen prov6st do 30. 10.2021

Souc6sti mont62e dle piedchozfho odstavce je IeZ doddni a instalace aktu6lni
softwarov6 aplikace pro provoz m6iicich zaiizen(, piedvedeni funkdnosti a pro5koleni
obsluhyvpodtu4osob.

Pronajfmatel je povinen zajistit, aby mdiici zaifuen( po celou dobu trvdni smluvnfho
vztahu splriovalo poZadavky jednak stanoven6 prdvnimi piedpisy a technickyimi
normami a jednak urcen6 touto smlouvy i specifikaci uvedenou jako souddst
dokumentace k vfb6rov6mu iien(, na jehoZ zakladl jeuzavft{na tato smlouva; zat(m
rjcelem zajistf t6Z pravideln6 ovdienf spr6vnosti m6ieni (metrologick6 ndvaznosti) u

eesk6ho metrologick6ho institutu.

Pronajimatel se zavazuje po celou dobu trv6ni n6jemniho vztahu provdddt pravideln6
kontroly stavu a funkcnosti m6iicfho zaiizeni a jeho ve5kerou, i b6Znou udrZbu a hradit
souvisejici ndklady; zdroveh se zavazuje zaji5t'ovat aktualizace souvisejicIsoftwarov6
aplikace a proSkolenf obsluhy k piipadnfm zm6ndm. Pronajimatel je povinen cinit
s odbornou p66i ve5ker6 kroky tak, aby m6ifcf zaifuen( m6lo zaji5t6no stabilnf napojeni
na elektrickou energii, bylo v pln6 funkcnim stavu se zachovdnim pfrvodnich
parametr&. Funkcnlm stavem se zejm6na rozumi, Ze m6iici zaiizen( bude bez
omezenf umoZriovat certifikovan6 m6ieni rychlosti vozidel na urden6m mfst6, bude
automaticky zaznamen6vat piestupky, kter6 budou zobrazov6ny, bezpedn6 ukldddny
a ndsledn6 automaticky av zabezpecen6m formdtu zasil6ny ke zpracov6niv syst6mu
zpracovln( piestupk0 tak, aby vyistupem byly dokumenty vyuZiteln6 ve sprdvnim,
piestupkov6m ifuen(.

5. Dojde-li ke zm6n6 osoby zabezpeeuiici u ndjemce obsluhu m6iiciho zaiizen( a
softwarov6 aplikace 6i k urceni osoby dalSi, je pronajimatel povinen prov6st
k poZadavku n6jemce souvisejicl proSkolenf bez dopadu na vf5i n6jemn6ho.

6. M6iici zaiften( zfrstdvd po celou dobu trv6ni n6jmu ve vlastnictvi pronajimatele, kterf
je povinen jej pojistit proti obvyklfm nebezpecim vzniku Skody a jinak mft sjedn6no
poji5t6ni sv6 odpov6dnosti za Skodu zpfrsobenou pii vfkonu sv6 podnikatelsk6
6innosti, a to ve vy75i pojistn6ho kryti min. 1 mil. Kc pro jednu pojistnou ud6lost.

7. N6jemce je povinen poskytnout pronajfmateli soudinnost potiebnou pro montdZ a
ridrZbu m6ilcfho zaiizen(, instalaci a aktualizace softwarov6 aplikace na ndjemcem
vlastn6nfch zai[zentch i proSkoleni obsluhy.

8. Ndjemce nenf opr6vn6n na m6iicfm zaifuen( samostn6 provdd6t 26dn6 0pravy; tim
neni dotceno vfhradni pr6vo ndjemce, resp. pifsluSnfch orgdn0 m6sta Bystiice,
nastavovat m6iici zaiizeni prostiednictvim dodan6 softwarov6 aplikace.

g. Ndjemce neni oprdvn6n bez souhlasu pronajlmatele pienechat m6iici zaiizen( do
u2fu6n( tieti osob6, ani s nim jinak prdvnd naklddat. Ndjemce se zavazuje

2.

4.
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pronajimatele neprodlen6 informovat o Skod6ch nebo zdvad6ch' kter6 zjistil na

m6iicfm za(izen(.

eHnek lll.

Doba trvdni a misto PlnEnf smlouvY

Tato smlouva Se uzavfta na dobu ur6itou, a to na dobu 36 m6sicu ode dne pieddnf

namontovan6ho, pln6 funkcniho m6ifc(ho zaiizenf, a to vdetnd instalace potiebn6

softwarove aplikace a pro5kolen( obsluhy'

Mistem pln6nije m6sto Bystiice, mistniddst Jirovice, Jarkovice na silnici lll114'

el6nek IV.

N6jemn6 a Platebni PodmfnkY

Celkov6 cenaza Piedm6tn6 Pln6nf:

Cena celkov6ho pron6imu vdetn6 servisu dle piilohy c' r - r""r'tni"t7"p""iii tu""

1.

2.

Cena v Kc bez DPH Cena v Kd vc. DPH

Cena celkov6 - prondiem vtetn6 servisu 1 976 400 2391 444

6. 1 - Technick6 sPecifikace

Cena v Kc bez DPH Cena v Kd vc' DPH

Cena za dilci pln6ni v rozsahu jednoho m6sfce:

Cena m6si6niho pron6imu vcetn6 servisu dle piflohy

Cena m6sitn6 - prondiem vdetn6 servisu

Smluvni strany ujedndvaji m6s(cni n6jemn6 ve vy75i 54 900 Kd 'bez DPH' N6jemn6

zahrnuje platbu za monlit2 mdiiciho zaizen(, instalaci a aktualizace softwarove

uptit""", za ujednan 6 u2(v6ni, servis zai':en( i za veskere dalsi cinnosti vykon6van6

v souvislosti s provozem m6iiciho zaiizen( pronaj(matelem pro n6jemce'

K uveden6mu n6jemn6mu bude piipodtena DPH v zdkonn6 sazb6 platn6 v dob6

fakturace; ke dni podpisu smlouvy cinf tato sazba 21 %'

Takto sjednan6 ndjemn6 obsahuje ve5ker6 ndklady nutn6 k i6dn6mu splndnipiedm6tu

t6to smlouvy vdetn6 n6kladfr spojenfch s instalacf, uvedenfm zaiizeni do provozu,

udrzbou a servisem pronajatfch'zaiizenf. za vymezenyi rozsah pln6ni byla vy75e

ndjemn6ho stanovena lako nelvyi5e piipustn6 a platn6 po celou dobu trv6ni t6to

,rtoruy. Jakoukoli ,r!n, vy75-e 
-najemneho 

lze prov6st vfhradn6 dodatkem k t6to

smlouv6 odsouhlasenfm ob6ma sm[uvnimi stranami a v souladu s prdvnfmi piedpisy

zejm6na na useku zadAviln( veiejnfch zakAzek'

4. N6rok fakturovat odm6nu vznikne pronajfmateli a2 ode dne instalace, zprovozn6nf

m6ifciho zai(ze,n(, jeho pieddni n6jemci a po zku$ebnim provozu na z6klad6

pieddvacfho Protokolu.

5. Najemce neni povinen platit pronajfmateli jak6koliv z6lohy.

54 900 66 429

1.

2.

3.
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6. N6jemn6 bude hrazeno m6sfdnd vZdy za skondenf kalenddini m6sic na z6klad6faktury, kter6 bude m[t ve5ker6 n6leZitosti fcetniho a daiov6ho dokladu a kter6 budepronajfmatelem vystavena a n6jemci dorudena do 15. dne nasledujiciho kalend6iniho
m6sice. Faktury budou vystaveny se splatnostf nejm6nd 30 dnfi od dorudeni. Fakturaza prvn( m6sic kompletniho provozu m6iiciho zaifuen( (tj. po provedenf mont6Ze apieddni zafZen[, instalace softwarov6 aplikace a za5koleni obsiuhy) oro" uyrtau"n"v pomdrn6 vf5i dle skute6n6ho podtu dn0 provozovdni.

Povinnost ndjemce zaplatit vytictovanou 6dstku je spln6na dnem odeps6nifakturovanfch cdstek z jeho bankovnfho fdtu.
V pifpad6, Ze udetni doklady nebudou mit odpovkrq.rc( n6leZitosti, je n6jemce
oprdvn6n zaslat je ve lh0t6 splatnostizp6t pronajimateli k dopln6ni, aniZ seiak dostanedo prodleni se splatnosti; lh0ta splatnosti poeina bdZet znovu od op6tovn6ho zasldnfn6leZitd dopln6nyich ci opravenyich dokladfr.

e ldnek V.

Sleva z n6jemn6ho a smluvni pokuta
V piipad6, 2e zaiQen( nebude funk6ni po celf kalenddini m6sfc, n6leZ( n6jemci slevaz ndjemn6ho ve vf5i urcen6 ndsledujicim vfpo6tem:

a=z.x-Y
x

a...... m6sfdni n6jemn6 po slev6
x ...... pocet dni v m6sici
y ......pocet dni, kdy bylo zaiheni nefunkcni
z ...... sjednan6 m6si6ni ndjemn6

N6jemce je povinen obratem informovat pronajfmatale o zjist6ni nefunkcnosti m6iicihozaifuenl' Pronajimatel. je povinen zajistit obnoveni funk8nosti nejpozddji n6stedujiclpracovnI den, nedohodnou-li se smluvni strany jinak. Kontakt pronajimatete pro hta5eniporuch:

7.

8.

1.

2.

E-mail:

Tel.:

helpdesk@camea.cz

+420 533 038 490

3.

4.

5.

Za dan'i kalend6inf 
.m6_sic 

je pronajimatel oprdvn6n fakturovat ndjemn6 ve vf5i jiZzohlednujici slevu. V piiloze faktury pak bude uveden piehled dnr], kdy byli zaieeni
nefunkdni.

N6rok na slevu z ndjemn6ho ndjemci nevznikne v piipad6, Ze k nefunkdnosti do5lov d0sledku vy55r moci, jinak za dny, b6hem nichZ'nebylo zaiizeni funkdni celkov6m6n6 neL2 hodiny.

Nesplni-li pronajimatel svou povinnost dle dl. ll. odst. 1 t6to smlouvy ve sjednan6m
termilu, je ndjemce opr6vn6n poZadovat rjhradu smluvni pokuty u" uysi s.oob,- Kc zakaZd,! den prodleni.

Cldnek Vt.

Skond en i sm I uvn iho vztah u
SmluvnI vztah zalolen'! touto smlouvu skon6i uplynutim sjednan6 doby, jinak dohodousmluvnich stran 6i r4ipov6dr nebo odstoupenim od smlouvy za dale sjednanichpodm[nek.

Ndjemce je opr6vn6n tuto smlouvu vypov6d6t s jednomdsidnf rnipovedni dobou, pokud

1.

2.
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v d0sledku zm6ny pravnich piedpisu pozbude pravomoc v6st iizenf v piipadech

zaznamenanyich m6ifcim zaiizenim. Kaldit ze smluvnich stran je oprdvn6na i bez

uvedeni dtrvodu pfsemnd vypov6d6t tuto smlouvu se 5estim6si6ni vlipov6dni dobou.

Vfpovedni doba pocin6 OeZet prvniho dne kalend6iniho mEsice ndsledujfciho po

doiucenivfpovedi a skondf k poslednimu dni piislu5n6ho kalend6infho m6slce.

3. odstoupit od smlouvy lze z dfivodrl uvedenyich v pr6vnfch piedpisech, piieemZ za

podstatn6 poru5enf smluvn(ch povinnosti se

a) na stran6 pronajimatele povaZuje:

- pifpad, kdy meiic( zaifuen( neni zp[rsobile k u2iv6n( nepietrZit6 po dobu vfce

neZ 10 dn0,
- pi(pad, kdy meiici zaiizeni nebude zpfrsobil6 k u2fu6n( po dobu vice ne2 5

celfch dnr] ve 3 z 12 po sob6 jdoucich m6sfci trvdnl ndjmu,

- prodlenf pronajimatele se sptn6nfm jak6koli 
-smluvnf 

povinnosti i pot6, co byl

na toto prodleni upozorn6n a ani v dodatedn6 poskytnut6 piim6ien6 lh0t6

nezjednal n6Pravu,
- piipad, XOy pfeOmet n6jmu pozbude 0iedniho schv6len( pro u2iti k (celu

vymezen6ho smlouvou,
- pripad, kdy pronajimatel pozbude sv6ho podnikatelsk6ho 6ijineho opr6vn6ni,

kter6 mu umoZnule vfkon cinnosti potiebni pro pln6nf t6to smlouvy o n6jmu,

- piipad, kdy bude prohl65enek 0padek pronajfmatele,

- piipad, kdy pronajimatel vstoup(do likvidace,

b) na stran6 ndjemce PovaZuje:

- prodleni n6jemce s 0hradou pendZityich zavazkil po dobu del5i 60 dn[r,

- opakovan6 neposkytnutisoucinnosti pro iddn6 pln6nf z6vazk'i pronajimatele

ze smlouvy, a to po piedchozim pfsemn6m upozorn6ni ze strany

pronajimatele,
- provedenineoprdvn6n6ho z6sahu do m6i(cfhozaifueni, kter6 md za ndsledek

ovlivn6nIjehofunkdnosti,spolehlivosticiZivotnosti,
- poskytnuti m6i(cih o zaifuen( do podn6jmu nebo do uZfvdni tietf osobi bez

souhlasu Pronaj imatele'

4. Odstoupeni od smlouvy musf bft provedeno p(semnou formou, piicemZ pf:gTlV
projev vrlle od smlouvy odstoupit musi b17t druh6 smluvnf stran6 doruden. Ucinky

odstoupenf od smlouvy nastanou okamZikem dorudeni tohoto jednostrann6ho

pisemn6ho projevu vtrle odstoupit od smlouvy druh6 smluvni stran6. Odstoupeni od

smlouvy se nedotyik6 ani n6roku na ndhradu Skody vznikl6 poru5enfm smlouvy.

1.

e6nek Vll.

ZdvEreEnd uiedndni

Tato smlouva nabude platnosti a 0cinnosti dnem

stranami.

Zm6ny smlouvy se sjedndvajf pfsemnyim dodatkem ke smlouv6 s cfselnyim ozna6en(m

podle'poiadov6ho efsta pfiitu5n6 zm6ny smlouvy, podepsanfch pronajimatelem a

n{jemcem nebo zpfrsobem stanovenfm ve smlouv6,. a to v/dy po piedchozim

vzelemn6m projedndni a za piedpokladu dodrZeni pozadavk0 .

smluvnf strany prohlasuji, 2e skute6nosti uveden6 v t6to smlouv6 nepovaZuji

za obchodnitajemstvive smyslu obdansk6ho zdkoniku a ud6luji svoleni k jejich uZiti

a zveiejn6ni bez stanovenijakfchkoliv dal5ich podmfnek'

jejiho podpisu ob6ma smluvnimi

2.

3.
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Pronajimatel si je v6dom, Ze je povinen spolupfrsobit pii vyTkonu finandni kontroly ve
smyslu $ 2 pism. e) zdkona e.320/2001 Sb., o financni kontrole ve veiejn6 spr6v6 a o
zm6n6 n6kterfch z6konir (zdkon o finandni kontrole), ve zn6ni pozd6j5ich piedpis0

Prdva a povinnosti smluvnich stran vyplyivajici z t6to smlouvy se iidi prdvem eesk6
republiky. Ve5ke16 spory, kter6 vzniknou z t6to smlouvy nebo v souvislosti s ni, a kter6
se nepodaiivyie5it piednostn6 sm(rnou cestou, budou rozhodov6ny obecnyimi soudy
cR.

6. Korespondendnfm mistem pro zasildnf pfsemnosti je adresa uvedend ve smlouvd
nebo ndsledn6 zaslan6m pisemn6m ozndmeni o zm6n6 dorudovaci adresy, jinak lD
datov6 schrdnky. Pokud si adresdt pisemnost zaslanou prostiednictv[m poskytovatele
po5tovnlch sluZeb na urdenou korespondendnI adresu nevyzvedne ani v ulolni dob6,
povaZuje se za dorudenou dnem, kdy bylo vhozena do schr6nky adres6ta 6i kdy byla
vrdcena odesflateli. V piipad6 zasl6n( do datov6 schrSnky se zprAva v piipad6
nevyzvednuti povaZuje za dorudenou desatyim dnem po doddnt.

7. Pokud je nebo se stane jak6koliv ustanovenl sjednan6 mezi smluvnimi stranami
neplatnyim nebo nef6innfm, bude nahrazeno platnfm a f6innfm ustanovenfm, kter6
nejblfZe odpovid6 hospod6isk6mu Udelu nahrazovan6ho ustanoveni

8. Tato smlouva byla vypracov6na ve tiech vyhotovenfch, z nichZ dv6 odbrZf ndjemce a
jeden pronaj[matel.

9. Tato smlouva byla schv6lena Radou m6sta Bystiice usnesenim c. 1 1-1 4116.8.202114d,
ze dne 16. 8.202'1 Tento odstavec piedtavuje doloZku ve smyslu $ 41 odst. l z6kona
e. P8|2O0O Sb., o obcich (obecni zifueni\, ve zn6n( pozd6j5fch piedpistl.

10. Podpisem t6to smlouvy ob6 smluvni strany potvrzuj[, 2e ji uzaviely svobodn6, vdZn6,
nikoliv pod ndtlakem ani za ndpadn6 ne4ihodnfch podmfnek pro kteroukoliv z nich, 2e
si smlouvu piecetly a jejimu obsahu porozum6ly. ZSstupci smlvunich stran pak
podpisem smlouvy potvrzuj[ci sv6 z6stupdf opr6vn6nf.

Nedflnou sou66stf t6to smlouvy jsou ndsledujici piilohy:

e. 1 Technickf popis pln6ni

e.2 Situace

c.3 Harmonogram praci

e. 4 Ocen6nyi soupis pracf

V Bystiici, on", /$ \'?e Ut V Brn6. dne: 2\ R ' "zo4

Doc. Ing. Jozet Honec, CSc.,

piedseda piedstavenstva

4.

5.

EA[-nEEtecrrnotosy,
Karasek 2290/1 m. 621 O0

tel./fax: +4?O 541 228 A74
le : 06?3Ci831, Dle: CZO62

wtvw. llmeirLecnn0toov cz
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1. Nabizen6 teieni
Nabizen6 ieieni vychdzi ze zaddvaci dokumentace veiejne zakdzky mal6ho rozsahu ,,pronajem a servissilniinich rychlomerri" (diile jen ZD)

Dodavatel nabizisyst6m m6ieni rjsekov6 rychlosti UnicamVELoclry4 a Unicam spEED-R vvrobce cAMEA,
spol.sr.o'Syst6mplniveikerepoiadovan6parametryafunkce dleZD.Explicitn6uvjdime,ie:

r syst6my UnicamVELoClTY4 a Unicam SPEED-R jsou vybaveny modulem pro export dat do systemu
Scarabeus DMS,

r syst6my UnicamVELoClTY4 a Unicam SPEED-R jsou piipraveny na moznost budouciho
poskytov:ini snimk0 RZ vSech vozidel pro potfeby peR,

' syst6my UnicamVELOClTY4 a Unicam SPEED-R jsou vt6to lokalit6 navrieny tak, aby umoinily
m6ieni jednostopfch i dvoustoprich vozidel dle ZD,

r syst6my UnicamVELoClTY4 a Unicam SPEED-R jsou vybaveny zaiizenim pro poskytoviini kvalitnich
nodnich snimk0 iidiitj dvoustoprich vozidel,

Veikere technick6 parametry systemri UnicamVELOClTY4 a Unicam SpEED-R vyhovuji poiadavkrim ZD,
detaily produktu jsou uvedeny v piiloien6m certifikiitu

Nabizen6 ieieni je v souladu se ZD koncipovdno tak, aby pro viechna mEienidvoustoprich vozidel poiidilo
ielni snimek vcetn6 nodniho snimku iidice, u jednostoplich vozidel je poiizovdn pouze snimek zadni.

1.1. Profil i. 1: Sm6r od Nevekfova
o 2x ANPR kamera dvoupruhovd s integrovanlTm lR reflektorem
r 1x technologickf rozvad6d syst6mu obsahujici napdjecijednotku pro trvale napaijeni, komunikacni

jednotku a vripocetni jednotku.

. 1x jednotka piesn6ho iasu UnicamTlME

. 1x z5bleskov6 jednotka UnicamFLASH

. 1x radarovd jednotka

r 1x iirokouhld piehledov6 kamera
. Na vozovce budou provedeny referenini d6ry

1.2. Profil d. 2: Sm6r od BeneSova

o 2x ANPR kamera dvoupruhov6 s integrovanri m lR reflektorem
r 1x technologickf rozvad6d systemu obsahujicf napdjecijednotku pro trva16 napiijeni, komunikacni

jednotku a vri pocetnijednotku

. 1x jednotka piesn6ho dasu UnicamllME
r 1x zdbleskovS jednotka UnicamFLASH

r l"x radarovi jednotka

. 1x 5irokodhlS piehledovd kamera
e Na vozovce budou provedeny referendni idrv

Detaily provedeni budou ieieny v realizaEni dokumentaci.
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3' Poskytovdni snfmkri RZ viech vozidef pro potieby ndRsyst6m unicamVELo clrY,4 a U,nicam sPEED-R piediivaji data o vsech vozidrech pro potreby pdR v mnohalliiilTi ?fil-il'::!]l':;:t' ''r"uni pr"alua ,v,te' 0",, J"l'u"vorn6ho znam'hosystemu sb6ru

' 
li#:ffi::J{:li, ;ffiTHHTH#?:T,[,|;ilH uxicamvEloc,ry4) jsou zapojeny do

. Rychlomdry na D0 jsou napojeny na system AKV
Rychrom6ry UnicamVEloCrry4 v tunerech a na ddrnicich ve sprdv6 Rso (dseky na D1, tunelKlimkovice, panenskd, Radejdin) rtou ".oor""y na starii verzi komunikacnfho rozhrani pdR
UnicamVELOCrry 4 v opatovd a ve svitavdch piediivd dat do syst6mu syDo rraffic scan

4' M.ienf fsekov6 rychrosti jednostopych a dvoustopfch vozidelsystemem U nica mVELOCITY4
5yst6my UnicamVELoclrY 4 a unicam SPEED-R nabidri jako prvni na trhu pozadovanou funkci m6ieniLisekove rychlosti tak6 pro m.otocykly, kter6 jsou pii krasicky uspoiridanem syst6mu s dokumentaci pouzezepiedu nepostiiitelni' Vzhledem t o"ital"r,,: - ,at.aznit,u-i o.i*."n0m Dr edn byta tato funkce
l,",iJliii;rlijjilf:"J,ilffil?i;ii:*-n";tne pirpadv 

"*..""i syst6m0 ,,rt,]uir, meienrm

o Hranice - BlTikovice ,

. Zidlochovice _ Nosislav,

o StrdZ nad Ohii _ Ostrov,

r Svitavy + Opatov

r Znojmo - Kasdrna

. Kuiim

o Veseli na Morav6 _ Milokoit
o Dobruika

I



Princip funkce mEieni motocykki

Obrdzek l. - Obousmdrn,i systdm lJnicamVELOC|Ty4

Na obrizku L je vyobrazena varianta obousm6rn6ho syst6mu UnicamVELOClTy4. plati:

' System obsahuje dv6 detekini mista, kaZd6 na jednom sloupu, kaZd6 s dvojici kamer a s dvojici
detekdnich dar.

r Viechny kamery snimaji celou Siii vozovky. Tato vlastnost umoiriuje ndsledujici funkce:
o Detekce vozidla bez ohledu na to, zda jede vlevo, vpravo ii ,,mezi" pruhy
o Detekce vozidla i tehdy, pokud jich je v z6b6ru vice (napiiklad pii piedjfZd6ni)
o Pro dvoustopd vozidla jedouci ve sm6ru zelen6 iipky se poiizuje snimek zelenymi

kamerami a pro jednostopd vozidla jedouci ve sm6ru zelen6 Sipky se poiizuje detekani
snimek mod4Tmi kamerami.

o Pro dvoustop6 vozidla jedouci ve sm6ru modr6 Sipky se poiizuje snimek mod4imi
kamerami a pro jednostopd vozidla jedoucf ve sm6ru modr6 Sipky se poiizuje detekdni
snimek zelenrimi kamerami.

. Syst6m UnicamVELOCITY4 a Unicam SPEED-R piitom automatickv
o vyhodnocuji smEr jizdy dan6ho objektu
o rozpozn6vai( RZ vSech vozidel EU fiednoiiSdkov6, dvoui5dkov6, na piiini) a to vdetn6 stdtu

registrace.
r Souhrn piedchozich funkcia vlastnosti umoZiuje detekovat vozidlo zpiedu i zezadu, rozli5it sm6r

jeho jizdy, piecist jeho RZ a vytvoiit piestupkovou dokumentaci

4.2. Uk{zka dokumentace

Pro llustrace piiddvdme uk6zky piestupkove dokumentace. Pro potiebytohoto dokumentu isou ob16zkv
komprimovdny.

syst6mem UnicamVELOCtTy4
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Obrdzek 2 - ukdzko piestupku motocyklu - snfmek z vjezdu do iseku

Obrdzek 3 - ukdzko piestupku motocyklu - snimek z vyjezdu z iseku

Obrozek 4 - ukdzka piestupku dvoustopdho vozidlo - snimek z vjezdu do lseku

23275
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Obrdzek 5 - ukdzka piestupku dvoustopdho vozidla - snimek z v,ijezdu z iseku

Z Vtiie uvedenych snimk0 je patrn6, ie syst6m zabir6 celou iiii vozovky a pro dvoustopd i jednostop6
vozidla umi vytvoiit piestupkovou dokumentaci.

5. M6ieni okamiit6 rychlosti vozidel syst6mem UnicamSPEED-R
Syst6m bude doddn ve variantE s dvojici kamer pro detail a jednou pro piehled

Vozidla jedouciv obou
smErech jsou zm6iena
v ferven6 oblasti.

Mdiia fotise v cel6 5iice
vozovky.

Detailove kamery umoini
foto zpiedu a zezadu pro

kaZd6 vozidlo, tj. lze zm6iit
a vyfotit dvoustopri
jednostop6 vozidlo jedouci

ob6ma sm6ry.

,l
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JJ;,Y,[tln:"'jTl?ffi- vozidro zepiedu i zezadu,pii meieni jede

I S Unrc.mpEN 1.g0,0.0 - UU_|C.KU-O1B-202.t05l2Tt&t205899.offence

li;;':;-t.
1,:: 'l?199, *- Trsk F piestupekFt F Derail2F2 F D€radz.lF3

_=9X*ps**r , __ __*_*J
-OX

Er Detar,2F4 rd piebteovoob.meieni{F5r 
t, piehteoRz*6r

Snifiettpi!/iem 
p]rra*av ku*

[,dih. rrch]on

62 km/h

0ovolef,6 ry,$lod

50 km/h

Prohied v dobi oilm:

F#
Ptui{.d RZ

4M29581
O zadanigz

F-.:_---- ]ll ,r l!
;( n*.ur"t,, I

Il:r i
i=JLh,camCRYPIo i

BIn
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5.2. Uk1zka dokumentace - vozidlo zepiedu
vozidlo smdrem k radaru
+ Uni(amP€N 1,8C 0.0 - UU-f(z-l,,lK-11-202't0512T091044555.offence

il Pj:ll:_9 lrr r,sk I PieshpekFl g SekvencetF2
hail pie*wku

t zezadu, pii m6ieni jede

a
_.i

Sekvence 2 F3 .Jrii Piehted v dob6 m6ieni [F4]

5nrrek s oiisvrtm

-nx
n r Piehled RZ [F5]

Eflastav kame.

Uatteni rydrloC

63 km/h

DoYolcna ry€ilos1

50 km/h

Pit*tcd v dob€ n€tuol

5. NoEni snimky
V souladu se ZD je nabizenf syst6m navrZen tak, aby poskytoval kvalitni noinifotografie s viditelnou tvdii
iidide v kvalit6 umoZiujicijeho identifikaci. Toho je docileno pouiitim vysoce efektivniho profesion6lniho
svdteln6ho zdroje s piesnlTm iizenim kamery. Diky tomu lze dostatein6 nasvitit kabiny i velmi rychle
jedoucich vozidel, ale sv6tla je dostatek i na to, aby prosvitilo skla modernich automobil0, kte16 maji rizne
ochrann6 filtry proti teplu apod, kte16 nemalou i6st svdtlen6ho zdienitak6 pohlcujia zhoriujitak prostup
sv6tla, ktere je pro nodni foto kliiov6.

7P,4026t
O zldsi Rz

F;-_l
| lcnoircrnr

{3r-tn""-cnrero

n1
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Piikliiddme nekolik ukizek, kvirli ochranne osobnich uda la oiiznuta oblast RZ
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7 . Zlkladni v5eobecn6 parametry UnicamVELOC|TY4
Meiidlo UnicamVELOClTY4 je zaiizeni pro mdieni rlsekov6 rychlosti a mi celou iadu parametrfr a

vlastnosti. Tyto parametry a vlastnosti musi splnit ci piekonat minimillni poZadavky opatieni obecne

povahy (ddle jen OOP) pro tento druh zaiizeni. OOP lze zdarma ziskat zde:

https://www.cmi.czlsites/all/files/public/download/Uredni deska/3405-lD-C 3405-lD-C.odf. N6ktere z

nich mohou bVt pro konkr6tni projekt nepodstatn6 ii zbyteEn6 a pro jinf projekt mohou b'it tytei
parametry kliiov6. Tento dokument si klade za cil piedstavit parametry a vlastnosti m€iidla

UnicamVELOC|TY4 a vysv6tlit jejich vyuZiti.

7 .L. Z6kladni v5eobecn6 Parametry
Parametr UnicamVELOClTY4 VysvEtleni

Rozsa h

mEiene
prfrmErnd
rychlosti

5 km/h aZ 250 km/h Rozsah umoiriuje mEiit rychlost vozidel v cel6m rozsahu bEinlich

rychlosti na na5ich silnicich a dSlnicich a to i v pf ipadE velmivdinf ch

piestu p k0

Re6lnE neexistuje ani teoretickd potieba m6iit rychlosti niiii neZ 20

km/h (omezeni platn6 pro obytne zony) , stejnE tak v intravil6nu

nevznik6 obwkle potieba mEiit rychlost nad L50 km/h

Nejv€tif
piip ustnd

m6ieni

+-3 km/h do rychlosti

vozidla 100 km/h

+-3 % pro rychlost

vozidla nad 100 km/h

Vlastnost zez6kona, musi splnit viechna m6iidla

Minimilni
d6l ka

mEiiciho
useku

100 m 0sek nem0ie blt krat5i, toto minimum je d5no oOP

MaximSlni
delka
mdiiciho
useku

100km MaximSlni delka umoiriu jici m€ieni na dlouhri ch ddlnitnich

stavbdch apod.

V intravildnu b6in6 dostaiuje d6lka maximSlnE 2km - del5i usek

nejen, Ze dasto ani nelze vytvoiit, ale jeho m6ienibrivd neefektivni

V extravil6nu mohou risekY dosahovat vEtiich d6lek nei

v intravildnu, v praxi viak vidy m6n6 neZ 10 km.

Rozsah

provozn lch

-40'c ai + 55"c Jedn5 se o bEZnri rozsah provoznich teplot pro pr0myslova zaitzeni'

Tim je garantovdna jistota vyuZitelnost v b6inrich venkovnich

podminkiich.

CStrt :: 2000-3 definuje vn€j5i vlivy, jednim z nich je samoziejm6

teplota okoli. Jsou definovdny takto (zdroj

http://fei1.vsb.czlkat42O/vvu ka/Bakalarske/prednaskv/pred ZEPl

5-Vneisi%2Ovlivv.pdf )

AA1: -60'C aZ +5 "C

AA2 -40'C aZ +5 'C

AA3: -25 "C aZ +5 'C

AA4: -5 "C ai +40'C

AA5: +5 "C ai +40'C

446: +5 'C ai +60'C
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V piipad6 potieby ,." Oir:r^^,jtuiovat. piipady, ktere vybodujiz rozmez( normalizovanfch pdsem, je nutno ,ui,isiiorouo,,.

"1 
ff x: :';: il:: : i:i":"':-:::'"j r,, " 

p roto k o I o u rien r vn €ji ich
ai +55.C, 

"00., ",r"," 

_arntc€ stanovili vndjii vliv AA7 _ tedy _iS.C

AA7: -25.C ai +ESE
AA8: -50 .C 

aZ +40 .C

VysvEtlenf

t

Zachyceni.
vozidel (dostupnd od roku 20201 

r -"lv'tL

Zachyceni a ulfu
vozidla. umoiri r;i.ir.io ;il'. [,JI:::J"#::::::

Zhlediska horniho rozsahu.teplot lze konstatovat, ie zaifzeni se

[1?i"':i'.]j,'; ol:,:;*'1 i t pri' em,,l;; ;#"., svitu, sd r ai
spalovaci motory. a"r,r""1'^::fim 

zdrojem horka jsou samotnd

* i, 

1" e 
i " T ;;; ; # ;:J: : I;1Tj: 1:."" I j:] :l; i: :ii 

j
teplota okoli je snadno dosaiitelnf.

StejnE tak za mrazivdho
te n to vriv i. p, r i"sie,"jffJ1,,!i,.Hl Jfi :.[E T:# ll : ::ftnezn6 vlivy mezi _5 a _25
i pro uiiti mimo komunin-!'i""t 

se vliv urEenf nso lako relevantni
pied vetrem 

"...;";;u1::A:ilffi*t?€bdobne 
prati, ze ani

j,:,'j 
: ",j | "' "-r,l 

r i ". p r". u1 e u ;. p r"-r ril t d _ p,. 
" ^ r ua

;J',"1:^: ::I:..","o-,,j" t6ho poias i. i ;;' ;,zpOsobovalo mimoiddnE rv!qJ'' NreI e oy

prnit m.iici ; il;;.;,::;lT;;:1'';l'H::;;
kvality.

sniiene viditelnosti (noc)

7.2. Funkini vtastnosti

Konstruovino pro iiJd --_;-_--

ll, l,:.:l Jl.{";. ;;; ;":;; i J, fi T;':1; ffi ;prukaznosti piestupkovfcn oatv re1imu 24/7.

d;

:^:::i:"r^?.::!:.p': yii.!1y srdty EU, RZ jednoiddkov6
i dvouiiidkove, vietnd RZ na pidni

Cim Iep5i risp6inost, th
zpracovdnr piestupk i, .,:TJii ;::l:!#J:[.*chybneho zpracov6niZachyceni r rlofu

vozrdel nrho snimku dvoustop,ich Sta n d a rdn i ul",tn oIG u.i,-rEFA-J

Mdieni rychtosti 
@m6ifci rjsekovou rychtost 

" 
e* "#ari l;;;:r,motocykl0. proto respektovanost .rrr.u"ri' r;t;ran,jejich iidiiO je nizkd.

NezbytnepropF

f r :" : :::l; #;#ffIffi [, f ; :J:,";il,'1,,:::
::.,j^",.:y:",', 

vrl,zvo u (vysoke p iekrode n f rych I osrr,pfl pady kdy provozovatel
"--.=----. 

rt6lftotoinostiidideaj.)
Nezbytnli funk."lE *-
pro zpracovdnidat mimo ffi' 

otobnith rldajri v cR

:1::Y',', 'i'tdetekujiciho misto spoluiez,t." n",^i,]1,,::"-'l'i .

vozidla na ,"i.;": 
.y_,urezdce bez ohledu na pozici
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Detekce a dokumentace vozidla v cel6 5iii vozovky

v detekinim mist6

Vlastnost umoiriujici zaznamenat piestupek i tehdy,
pokud vozidlo piedjiZdi (tedy s velkou
pravdEpodobnostf nedodriuje povolenou rychlost) ci

z jineho dirvodu nejede v prav6m pruhu.

Tato funkce umoiiuje eliminovat nebezpeinou
snahu rididir vyhnout se zm€ieni objiZdenim

detekdnich mist - toto je v na5em syst6mu nemoZn6,

detekinimisto je pies celou vozovku.

Univerz6tn i rozhrani pro pieddvdni piestupkir. System umoiriuje napojeni do viech znAmych a

pouiivanrich systemi pro zrpacovdni piestupki, diky

univezrdlnimu rohrani lze prov6st integrace do

libovoln6ho daliiho systemu .

Poskytujeme tak6 softwarovri produkt pro zpracovdni
piestupki vlastni vri roby.

MoZnost kombinace s m6ienim okamZit6 rychlosti

UnicamSPEED a UnicamSPEED-R

Pro zdkaznfka umoiiuje v;ihodnd vyuZlti

dokumentaEniho a vyhodnocovaciho zaiizeni vietnE
napdjeci infrastruktury na jednom iezu m€ieni

Lisekov6 rychlosti pro m€ieni okamiit6 (bodove)

rychlosti, kde m0ie b'it mdieni dsekovt! rychlosti

men6 riiinn6 (ochrana piechod0 pro chodce, Skol

aood.).

Syst6m je stanovenri m m6iidlem dle zdkona o

metrologii a je pii instalaci (a ndslednE periodicky)

metrologicky ov6ien

Zdkladni vlastnost nutnd pro provoz m6iidel rychlostr.

7.3. DalSf moin6 vlastnosti:

Online piipojeni PeR/MP pro likvidaci piestupk0 na

mist€

Lze vyuZit ve dvou variantSch:

Varianta a; policista/str6inik na vhodn6m stanoviiti
je vybaven notebookem, kde vidi online piestupky.

Piestupce zastavi a vyieii piestupek na mist6.

Varianta b; policista/strdZnik na vhodn6m stanovi5ti
je iizen operdtorem na pracoviSti vybaven6m

PC/notebookem, kde vidi online piestupky. Pfestupce

na pokyn oper5tora zastavi a vyie5i piestupek na

mist6.

Sb6r dat o pr0iezdech viech vozidel pro potieby
,. , ^t^patranl HLK

UZiteind funkce pro potieby krimindlni sluZby apod.

Systdm umoiiuje napojeni do viech zndmtich a

pouZivanri ch syst6m0 sb€ru t6chto dat, diky

univezrdlnimu rohrani lze prov€st integrace do

libovoln6ho dal5iho svst€mu .

Posyktujeme take produkt pro sbEr dat vlastni

vfroby.

Sb6r a zpracovdnI anonymizovanrich statistickfch dat

o orovozu v lokalitE

Uiiteind funkce pro potfeby dopravnich inienriru

apod. System umoiriuje napojeni do viech zndmrich

a pouZivanfch system0 sb€ru t6chto dat, diky

univezrdlnimu rohrani lze provdst integrace do

libovoln6ho dalSiho systdmu .
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8. Zdkladni vieobecn6 parametry Unicam SpEED-R
M6iidlo unicamsPEED-R je zaifzeni urdene k m6ieni okamzite rychlosti a md celou iadu parametrri a
vlastnosti' Tyto parametry a vlastnosti musi splnit ii piekonat minimalni poiadavky opatieni obecne
povahy (ddle jen ooP)protento druh zaiizeni. ooP lze online zdarma ziskat na str6nkdch eMt. odkaz na
dokument jezde: https://www.cmi.czlsites/alllfiles/public/download/Uredni deska/3405-lD___, F__.._' __.'.!tves, vrsvrrr qLJ^s/JTvJ_tu-L J+uJ_lL/-

c pdf Ndktere z nich mohou brit pro konkr6tniprojekt nepodstatn6 dizbytedn6 a pro jinlipro.iekt mohou
byt tyteZ parametry klicove. Tento dokument si klade za cil piedstavtt parametry a vlastnosti m6iidla
UnicamSPEED-R a vysv6tlit jejich vyuiiti.

Rozsah umoiiuje mEiit rychlost vozidel v celem rozsahu b6inrich rychlostr
na naiich silnicich a dSlnicfch, a to iv piipadd velmivdinrich piestupk0

Redlne neexistuje ani teoretickd potieba m6iit rychlosti niiii neZ 20 km/h
(omezeni platn6 pro obytn6 zony), stejn6 tak v intravilanu nevznika obvvkle
potieba mEiit rychlost nad 150 km/h

nr ul"Ctii Vlastnost ze zdkona, musf splnit viechna m6iidla
piipustnd

chyba

r,reieni

Rozsah

p rovoznich

teplot

+-3 km/h do rychlosti
vozidla 100 km/h

+-3 % pro rychlost

vozidla nad 100 krn/h

-40"C ai + 55"C Jednd se o b6inri rozsah provoznich teplot pro pr,imyslou;.uf,2errr'. T"ilu
garantovena jistota vyu:itelnost v beZnrich venkovnich poCminkdch.

eSN 33 2000-3 definuje vn6jii vlivy, jednim z nich je samoziejm6
Jsou definovdny takto

leplota

htto://fei1.vsb.czlkat420/vvu ka/Bakalarske/orednaskv/pred ZEp15_

Vneisi9'"20v1 ivv. pdf )

AA1: -60 "C aZ +5 'C

AA2: -40 "C ai +5 "C

AA3: -25 'C ai +5 'C

M4: -5 'C ai +40'C

AA5: +5 'C ai +40'C

A46: +5 "C aZ +60 "C

AA7: -25 "C aZ +55 'C

AA8: -50 "C ai +40 'C

V piipadd potieby lze pdsma i sluiovat. piipady, ktere vyboiujf zrozmezi
normalizovanfch p5sem, je nutno zvldi{ posoudit.

8.1. Ziikladni vieobecn6 parametry

UnicamSPEED-R

20 km/h ai 250 km/h
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Tpraxe vime, ie napiiklad RSD uveiejnilo protokol
kde pro silnice a ddlnice stanovili vn6i5i vliv AA7
odkaz nfie:

https ://www. rsd.czlwps/wcm iconn ect/9 1ad9bc3_f849_4 16f-8fb 1_
1b0a32712cdd/PPK pVV 09-
12.pdf?MO D:AJ P E RES&attach m ent=true&id= 1395846993571

Z hiediska horniho rozsahu teplot lze konstatovat, ze zaiizenIse instalujf do
mist, kde dochdzi k piimdmu sluneinimu svitu, sdldni horka od asfaltu
betonu, dalSfm zdrojem horka jsou samotnei spalovaci motory. zaiizeni se
tedy neinstaluje ve stinu tak, jako se mEif teplota pro potieby
meteorologie. Horni rozsah +55'C jako teplota okolije snadno dosaiitelnri.

stejn€ tak za mrazivdho zimniho poiasiklesd teplota velmi nizko, tento vliv
je pak jeitE umocn6n v6trem. Vzhledem k tomu, ie eSN neznd vlivy mezi _

5 a -25 'C, jevi se vliv urienri nSD jako relevantni i pro uiiti mimo
komunikace ve sprdv6 RSO. ObdobnE plati, ie ani pied v6trem a rnrazem
neni zaiizeni chrdnEno.

o urieni vn6jiich vliv&,

- tedy -25"C aZ +55"C,

8.2. FunkEnf vlastnosti
Vlastnost Vysvdtleni

Konstruovano pro trvale pouiitf v kteroukoli rodni
dobu, ias (tedy vietn6 noEnich hodin) pti zachovdni
pr0kaznosti piestupkovrich datv reiimu Z4/7.

Zaiizen( spolehlivd pracuje v nepietrZit6m provozu a vyjma
mimoiddn6 nepiiznivriho poiasi, ktere by zp0sobovalo
mimoiSdnd 5patnou viditelnost dokdie plnit m6iici
i dokumentainifunkci bez omezeni kvalitv.

Usp€5nost strojov6ho iteni RZ i dteni stdtu registrace
vy55i neZ 98 % pro vSechny stety EU, RZ jednoiddkovd
i dvouiSdkove, vietnE RZ na pidnf.

Cim lepSi r.isp€5nost. tfm m6n6 manudlnich korekci pii
zpracovdni piestupk0, tim menii pravd6podobnost
chybneho zpracovdni

Moinost rizne konfigurace kameroveho syst6mu Obvykle se vyuiivd pouze jedna kamera orientovand
souhlasnd s radarem. Vozidla jedouci sm6rem k radaru jsou
tak dokumentovdna zepiedu, vozidla jedouci sm6rem od
radaru jsou dokumentovdna zezadu. Lze vytvoiit konfiguraci
s vice kamerami pro ielni i zadnf snimkv viech vozioer

Mdieni a dokumentace piestupku pro dvoustopi ,

jednostopd vozidla
V konfiguraci s jednou kamerou lze dokumentovat pouze ta
jednostopd vozidla, kterd jedou sm6rem od radaru (nemaji
RZ vpiedu). Dvoustopd vozidla jsou dokumentov6na
viech na.

Zakryti mista spolujezdce na zjklad6 algoritmu
detekujiciho misto spolujezdce bez ohledu na pozici
vozidla na snimku.

Nezbytnli funkce pro ochranu osobnich ddaj0 v dn pro
zpracovdni dat mimo pe R.

Detekce vozidla v cel6 iiii vozovkv Vlastnost umoZriujici zaznamenat piestupek i tehdy, pokud
vozidlo piedjiidi (tedy s velkou pravdEpodobnosti
nedodrZuje povolenou rychlost) ti z jineho d0vodu neiede
v prav€m oruhu.

JZZ t5



Tato funkce rrnotri
vVhlout se zmdieni objiid6nlm O"t"ten,.t .lir, _ ,^r^ ,^v na5em srrqfrim,, h^*^:.- i , - rutu Jev nasem systemu nemoind, aetetrni ;.i" ;;';;r,".::J;vozovku.Univerzdlnfrozt,i@

rozhran( lze provest ir
syst6mu. 

ltegrace do libovoln6ho dalSiho

Poskytujeme tak6 softr
piestupk0 viastnivfroby .MarovY 

produkt pro zpracovitni
Moznosttomu@
UnicamVELOCtTy4. Pro zdkaznika ,

IJl""t:::::n"?,'".,,.o:,vietn6napd je.iinr,..,ir,r,t,,yn-
jednom iezu m6ieni [sekov6 rychlosti o. .Ur*, i.rntilli
::::::l Titosti, 

kde rn0ie brit m6ieni r'ir.ro"a rycnrostiI ycntl

55dd5(od'tttnt oiechodrl pro chodce, ;tor .poo.t.Syst6rn;urt.n@
metrologii a je pii instalaci (a ndsledn6 p.rioai.ryl
metrotogicky ov6ien

Zdkladnivrastno@

8.3.

ontine pripojeni pe@
lze vyuift ve dvou u.riunE;h;
Varianta a; policista/strainik na vhodnem stanovisti jevybaven notebookem, kde vidi online piesfup,."f ,r.r,ro.uzastavf a vyieii piestupek na mrst6.
Varianta b; policista/striinik na vhodnem stanoviiti je iizenoperdtorem na pracovi5ti vybaven6m pcrnoteuootem, 

kdevidi online piestupky. piestupce na pokyn operitora zastavia vyieSi piestupek na mist6.

UZiteEnd funkce pro p

il,"".:?:^::illl?: ,: vlech zndmy.r, , iJ,ziu.ny.nsystemE sb6ru t6chto dat, diky univerzdlnimu ,.;;;r;;i."provdst integrace do libovoln6ho dalifho systdmu.
Poskytujeme tak6 produkt pro sb6r dat vlastnf vfroby.

^UZiteind 
trnO." Oro

Syst6m umoiriuje napojeni do viech zndmfcf., . po'rZiu.nV.f.r
systemfi sb6ru tdchto dat, diky univerzdlnimu ,";.;,1."prov6st integrace do libovoln6ho daliiho sVst6mu.
Poskytujeme take produkt pro sb6r dat vlastni vyroby.

Sber dat o

oitr;ni paR
pnijezdech u;".n.-iaeffiJotf"Oy

sberazpracovani@
o provozu v lokalit6

33275
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9. Servis UnicamVELOC|TY4 a UnicamSPEED-R
Nabizeny servis zaiizeni bude prov6dEn periodicky dle tohoto schematu:

e islo N6zev Cetnost

t

Kontrola funkinosti detekinich stanic a jejich senzor0:
o Dostupnostvyhodnocovacichjednotek
o Dostupnost jednotlivich detektor0 (kamera, radar)

r SW pro detekci/dteni RZ

o SW pro MUR, MOR

1x za 1 tyden

I Kontrola funkinosti syst6mu distribuce piesn6ho iasu 1x za L tfden
3 Kontrola pieddvdn i piestu pkri lx za 1 triden
A Roini servisni prohlidka 1x roin6

5 Profylaxe detekdnich kamer vc. lR piisv6tleni min. 5x roin6

r)

Zabezpeieni provozu detekdnich stanic:
. V piipadE vVpadku diagnostika na mistd
. Piipadn6 aktivace jistice
. Piipadn6 vri m6na piepEtovri ch ochran

l-x za m6sic

7

Zabezpeteni provozu lR jednotek pro piisv6tleni obliieje
r Kontrola funkce
. VVm6na vVbojek/LED dle potieby

1x za m6sic

x Revize elektrickdho zaYlzen[ lx za 4 rokv

9 Roini update software rozpoznAni znadek RZ 1x rodn6

10 Metrologick6 ov6ieni MUR, MOR 1x rocnd

1t-

Zabezpeieni a udriba komunikadnich tras
. Platba za datove pienosy
. V piipad6 vri padku diagnostika na m[stE

r Kontrola datovVch tras

1x za m6sic

t2
Udriba baterii (pokud jsou pouZity)

r Kontrola stavu baterii
r V piipad[ potieby v'i m6na baterii

1x za mdsic
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Piiloha i.l - certifik6t UnicamVEtOCtTy4

Piifoha E. 2 - certifikdt UnicamSPEED-R



rologick insfitrit

Certifikf t o schvf tenf typu m6iidta
d. 0l I 1_cs-c026_ I 5

cesky metrologicky institut podle z6kona o metrologii E. 505/1gg0 Sb. ve utrldnf pozdEjsich piedpisri

schvaluje

silniinf rychlom6r
Qp UnicamVELOCITy 4

pii dodrZeni technick;ich ridajn a podminek, uvedenych v piilozetohoto certifik6tu.

Znadka schviilenf typu:

Zadatel: CAMEA, spol. s r.o,
KoFensk6ho 25
621 00 Brnox
C_eskA republika
IC:60746220

Vlhobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceslli republika

Piatnost do: 4. iljna 2025

TCM t62n5 - 5328

Pouieni o odvolini
Proti tomuto certifik6tu lze do l5 dnt od jeho dorudeni podat u iesk6ho metrologickdho institutu od-voldni k uiadu pro technickou normalizac"i, metrologii a statni zkusebnicwi.
Popis mEffdla
zikladni charakteristiky, schvdlend podminky,.spec,i6lni.podminky, vlsledky piezkouseni dopln6nd opopisy n6kresy a schemata, urdenf mist p.o urniieni rirednictr 

^ui.t 
jrou ddny v protokolu o techaic-ke zkouice. kter'j je nedilnou soudisti tohoto certifikritu a m6 celkem i5 ,t.un,

RNDr. Pavel Klenovsky
gener6lni ieditel e M

b

t_

fW3
Brno, 5. iijna2015
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Plgtokol o technick6m posouzeni

Technick6 posouzeni bylo provedeno na zdkladE Opatfeni obecnd povahy i.0lll-OOp-C005-0g,
herym se stanovuii menologicki a technickd pozadntq, na sranovena mdiirila, vietnd ntetod lejichzkouSen[ pii schvalovcini lypu a ovdfovdni stanotenych mefidet; ,,silniini rychtomd4t pouiivoni pii
l9:t:!le !!.dr1ovdn[,pravidel silniin[ho provozu". Tento dokum.nt,ryaut iesh,i rnetrorogic]cy insritur(CMI) s ridinnosti od 3.6.2010.

l. Popis mEiidla
Silnidni rychlomdr typu UnicamVELocITY 4 je urEen k mdieni prumdrnd rychlosti motorovych

vozidel, kterri projedou piede m vymezenym mdiicim isekem nu uorou.". Rychlom6r je pevnd insta-
lovAn v mist6 mEieni, kde v piisluin6m mdiicim riseku m6ii rl.chlost vozidei, ttera prenoei maxim6l-
ni povolenou rychlost.

Cinnost rychlomdru je zalolena na definici rychlosti, jehoZ podstatou je mEieni doby prrijezdu
motorovdho vozidla mdiicim risekem vozovky, kten-i rnd v-y-mdienou minim:iini d6lku. Rychlom€r pak
vypoite prftmdrnou rychlost vozidla vjako podil d6lky mdiiciho riseku As k zmeiene dobe prijezdu At
podle vztahu (1):

TCM l62i l5 - 5328

ci vstupy

Vzci6ien€ vndj5i
ovldddni obsluhou

toleraneni pole sro;

i-P;;;^-
i medium

Vyhodnocovaci poditaee

ProhliZen i

pfestupkovych
dokr rmcntfr

AJ

Lt
(1)

Doba prtjezdu vozidla rneiicim lsekem vozovky je diina okamZikem jeho vjezdu do mdiiciho
rlseku a okamZikem jeho v-Vjezrlu z tohoto riseku -- viz principi5lni blokov6 sch{ma rychlomdru na
Obr. l.

referendni znad-
Ka na vozovce

tolerandni pole stor

i- m€tici usek vozovkv As I

referendni znaCka
na vozovce

Obr. I: Principidlni blokove schtma rychlomdru
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okamZiky vjezdu a vyjezdu jsou automaticky urdeny ve vyhodnocovacf jednotce pomocf video-
detekdniho software,,Detector", ze snimkri, poiizenlich eietctronictcimi kamelmi, sledujfcimi zad1tek
a konec mdifcfho 6seku. Sprdvnost mdienf doby prrijezdu je zajiStdno pomocf slmchronilace dasovi
zil<ladny rychlomEru se systdmem GNSS. ZmEienA prumEm6 rychlosi vozidla je spolu s n6zvem mista
mdieni, datem mdieni, dasem vfjezdu vozidla z m€ifciho irseku, identifikaci j izannopruhu, maximel-
ni povolenou rychlosti, ddlkou mdiiciho riseku a dobou prijezdu mdiicim irsikem, tobrununa snim-
ku, poiizendm pii lyjezdu vozidla z referendnfto fseku.

Systdm pracuje zcela automaticky, pouze n€kterd parametry mdienf lze dalkov6 ovladat a nasra-
vovat. Jednd se o tyto parametry:

-zapnuti I vypnuti m€ieni,
-nastaveni aktudlni maximiilni povolend rychlosti,
-hodn oty rychlosti klasifi kovand j ako piestupek.

Vlastnf m6ienf rychlosti v5ak probih6 zcela bezobsluZn6 a nelze jej ovliidacfmi prvky nikterak
ovlivnit. Jeho spnivnost je zarudena tim, Le vzddlenost mdifcfch mfst je zmEiena u mezich povolenych
chyb a oba snimky jsou opatieny dasovjmi znadkami ze stabilni dasov€ zilkladny. pouZitfm elektro-
niclqich kamer pro detekci vozidla nazatiltku a na konci m6ifcfho 0seku je tak6 zarudeno, Ze rychlo-
mErje pasivnf, nevysil6 Z5dn6 sign6ly aje tedy prakticky nemoZndjeho pouZitf piedem detekovat a
jeho dinnost ovliviovat bdinymi technickfmi prostiedky. Konstrukce a prostorov6 umistdnf jednotli-
vych komponent rychlomEru je navrZen o tak, Le je vLdy zmEiena minimilni prrimdrnii rychlost daneho
vozidla. Technickfmi prostiedky a softwarovfm zpracov6nim jsou vytvoieny podminky, aby nemohlo
dojit k po5kozenf iidide, tim, Le by byla namdiena rychlosti vy55i, neZ kterou ve skutednostijel. Kon-
strukce systdmu, vnitini logika mdiiciho procesu a ochrannd opatieni takd zajistujf, Ze pokud je rych-
lomdr pouZit v souladu s provozni dokumentaci, nemtZe b;it indikovan6 rychlost piipsina jinJmu vo-
zidlu. Rychlomdr teZ zruSi v,-isledek mdieni, pokud nelze vozidlo jedno^uenc identihkovai na zikladd
jeho registradni znadlqz, napiiklad piijeji neditelnosti v dtsledku znedi5tdni apod. Registradni znadka
je povaZovrin a za jediny" prukaznli identifikacnf prvek vozidla.
Rychlom€r je konstruovdn pro trvald pouZfv6ni v kteroukoli rodni i denni dobu. pro piipad snfZen6
viditelnosti mfrZe byt vybaven na zad6tku i na konci referendniho riseku osvdtlovaci iednotkou.

MEiicf risek

Mdiici fsek As je definov6.n pomoci dvou pevnd stanovenfch referendnich mist sr a s], ktera
jsou na vozovce v urdit6 konstantni vzddlenosti od sebe ajsou vyznadena bilou piidnou d6rou na vo-
zovce, kter6 mfiZe byt plnd (Obr. 2), nebo pierusenrl (Obr. 3). Pii instalaci rychlomEru je ddlka mdiici-
ho fseku As zm6iena pomoci kalibrovaneho mEiidla. D6lka m€iicfho iseku As je uloZina v pamdti
rychlomdru jako konstanta, kterou nemtZe uZivatel rychlomEru Lfudnlmzprisobem modifikovat. pro-
dlouieni dr6hy vozidla zprisoben€ piejiZddnirn mezi jizdnimi pruhy 6i zptsobend objiZd6nf piekriiek
na vozovce, nenf nutn6 uvaZovat. Vzhledem k principu mdienf jc. v piipad6 prodlouZeni drrihy vozidla
v referendnim tseku, zmdiena niZ5f rychlost vozidla a nemriZe dojit k poskozeni iidide.

Z dfivodfi bezkonfliktniho prokazoviini piestupkri jsou pro identifikaci zad6tku a konce mdii-
cfho frseku referendni mista opatiena referendnimi drirami na vozovce (Obr. 2 a Obr. 3). Jako v76ahte
body mdiicfho irseku As se uvaZuji osy tdchto 6ar.

J/lf

I oo,"* resp. konec

| \ - -.r===lr

l- nuq
I

I 
Okral lizdniho pruhu

0seku m6fenI

I

Obr. 2: Oznaieni zaidtku nebo konce mdiendho tiseku - varianta A

38275 \



TCN| t62t15 - 5328

7

Zaddtek resp. konec [seku mdfenl
+

+:

Okraj jtzdniho pruhu

Obr. 3;

fu,res '
I

t
Oznaieni zqidtku nebo tJnce mAfenlho iseku

Okraj jizdniho

varianta B

Umfstini kamer

Referendni misto 'sr resp' s2 a jeho okolije sledoviino pomoci kamerov6jednotky KJt resp.KJZ Kamery jsou zpravicilo ,,rn'iriirii"j 
""1""0"" viz our. ;:til; umistdnf kamer a vzd,renosrkamer od referencnich mfst jsou d6"y;il z" ""_i"r"*,"r*;;; ,;fi;"h sejmurych kamerami musfbvt viddt vozidlo, referendnimisto a;;;;'iiirezzaji;.na jJ;;;;;;;., 

RZ. okamziky za,i$ku afiffi:::::::it ilKau;sou 
oanv;ii#il priio,nnu,ti Joliai" 

"l',,n, okorr rereiendnrch misr -

Obr. 4. Schdma umfstdni kamer
Vyska umistdni kamer a jejich vzddlenost od referendnf eavjl 

lrina konstrukdnimi mo'nosti a
mistnrmi podmrnkami p;rslusny&"r"t"iir.-i'nr"airk" d;;;;;;i"mlrl RZ je tieba umrstit kamery tar,aby nedoch6zelo ke zkiesle"f ;';;-R;';i;"r rihtri pohredui"r, u r,o.iront6rnf, tak vertik'rni rovin6.Zkreslen. mal<v RZ vsak nemoho" 

"rri""ii"rr;;;'#;;iiillrl'" trm poikodit iidide, nebot' zair_zeni nebude detekovat yot]g]u a proto tuLJn"uua".eii:":rii'ry"rrjost. pii instalaci kamerovych jed_notek je tieba zajistit' aby Kl2 bil" ;il't6* v prostoru oyr"r"n6o'poropiimkami p resp. q vedenymize zacatku resp' koncerorerandniho p;i;;;;;"d qi..r1". urr"i,l'"ou" v;iskou vK,, ve ti".";" mrstd_na kamerov, jednotka KJr a jeji 
"rd;i;;;;;;"rx;r od referen.niho mista sr.

Miieni doby prrijezdu

Doba pruiezdu-vozidla At mdiicfm fsekem se urdi z rozdirudasri tz-tr (dasoqich znadek) dvou;$[,tfi::f:'&;:1i:Y$ffiffi#:";idra poifzen[;;;;d6,k" s (v dase ti) u n" konci sz

Detekce vozidla

zii:td'ni piitomnosti vozidla v referendrim 
lnlmfu se na4yrivideodetekce a funguje tak, ze se

v refcrcndnich snimcfch h.ledri jednoznaffii-entinueni ,rulrioir,iu- registradni znadkar auromatic-kou analvzou rdchto snimk,r dr;;;ft*'"rJ'so.ft*ur";tu6;6ffiy po.itadov6ho viddni a umdr6inteligence pro nalezenf t"gltttoJnir""t'r.y 
""riar". v darsim texiu je proces narezeni vozidrav referendnfch snfmcich v Jandm ;il;""^ vce, nazyv'ndetekci vozidla.

Tolerandnf pole

Z hlediska t"n:bri:::lj doby-prujezdu vozidra mdiicim fisekem, je tieba detekovar vozidrov okoli referendni ddrv s dostateenou pifrnorti. D"r"k"" ";;ldt;;$ probdhnour v okarnziku, kdy seRZr vozidta objevr nad retbrenenimlir"rii 
':irr6.rrddr;;;;;'il"ili*u", pore) od ndj. Drivodemzavedenf tolerandniho pole 

15 n"t"u".wsi, p.*aepoaounost;;r;;"" vozider v cer6m dekrarova_
I Registradnf zna(ka, diive stdtni pozndvaci znacka (SpZ) ,.J"'H.:l

39 z 75 ,.: u-fil I
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n6m rozsahu mdienf rychlosti. Plati, Ze pokud se vozidlo nepodaii detekovat, nemriZe tim byt iidid
nikterali po5kozen.

easov6 znaiky
OkamZik detekce vozidla v referendnich mistech je d6n iasoqimiznadkami, kterd jsou syn-

chronizovand pomoci syst6mu GNSS. easov6 znadky jsou generov6ny s piesnostf na tisicinu sekundy
a jsou vkl6d6ny piimo do referendnich snimkri.

ZtotoLnlni vozidla na vjezdu a vjjezdu z mdiicfho fseku
Pro potieby stanoveni doby prrijezdu vozidla mdiicim risekem je tiebajednoznaind urdit, Ze

jak na vjezdu, tak na vyjezdu z mdiiciho riseku je mEieno totdZ vozidlo. Vozidlo se porowdv6 na z6-
kladE registradni znadky RZI resp. RZZ poiizend v referendnich mistech sr resp. sz. Uvedenf test se

nazlud ztotoZndnfm a je realizovitn op6t pomoci algoritmi poditadov6ho viddni a umdl6 inteligence.
ZtotoZni-ni se provridi se viemi referendnimi snimky poiizenfmi v referendnim mistd sr s referendnimi
snimky'z mista su.

Ztotolnlni je tieba provridElt62v piipad6, Ze je rychlom6r instalov6n na vice neZjednom jizdnim
pruhu, kdyje tieba kfiZovd kontrolovat RZ vSech vozidel na qijezdu s vozidly na vjezdu do mdiiciho
irseku. Plati, Ze pokud iidid piejede z jednoho jizdniho pruhu do druh6ho, bude mu vZdy nam€iena

rychlost niZ5i, neZ kterou ve skute6nostijel a nemriZe tedy b;it po5kozen.

Nastaveni parametrri rychlom6ru

U rychlomdru lze nastavovat jednak maxim6lnf povolenu rychlost jizdy v'., v referendnfm
fseku a d6ie pak limitni rychlost vtr' (pr6h necitlivosti), kter6 urduje, za jakych podminek se bude zmE-
ien6 rychlost vozidla povaZovat za piestupek a bude tedy rychlom6rem generovrln vyistupni (piestup-
kovj') dokument.

Nastaveni max. povolen6 rychlosti
Maxim6lni povolend rychlost jizdy v.". jizdyje d6na pevnym nebo promdnnym dopravnirn

madenim, kter6 musi byt platnd v cel6m mdiicim fseku.

Fixni nastavenf
V pifpadd tipravy maximiilni povolen€ rychlosti v dandm m6ien6m mistd pomocf pevndho do-

pravniho znadenf nebo obecn6 platn6ho piedpisu je moin6 v rychlom6ru nastavit ruznd hodnoty ma-
xim6lni povolen6 rychlosti v r6mci libovoln6ho dasov6ho intervalu v dan6m dni v tfdnu.

Nastaveni podle kategorie vozidla
V piipad6, Le je v dan6m mistd platn! ruznf limit povolen6 rychlosti pro nizn6 kategorie vozi-

del (napi. d6lnice), pak je toto rnoZn6 nastavit se stejn;im rozliSenfm jako u fixnfho nastaveni, ale na-
ric s rozli5enfm rtanlich kategorii (napi. Osobni automobily, N6kladnf automobily, Autobusy). Pak je
limit povolen6 ryclrlosti pro dand konkr6tni vozidlo volen na zrikladE klasifikace dandho vozidla do

kategorii, pro kter€ jsou limity rrizn6. Metoda klasifikace mtZe bjt napiiklad pomoci videodetekce,
pomoc( radarov6ho klasifikritoru di pomoci indukdnich smydek. V tomto piipadE jsou ov5em

v piestupkovem dokumentu zobrazeny limity povolenfch rychlosti v5ech kategorii a pii zpracov6ni
piestupku obsluhou aplikace PEN je tatovynina k ru6nimu provedeni klasifikace, aniLby piedem

znala klasifikaci provedenou shojn6. Pokud se vfsledky obou klasifikaci neshodujf,je piestupek vyia-
zen z dal5iho zpracovini. Pokud je systdm vybaven piehledovou kamerou, mtZe operiitor rovnEZ qv-
hodnotit kategorii vozidla na zikladE tohoto snimku.

Dynamick6 nastaveni
V piipad€, Le je v dan6rn mist€ limit nastaveni maxim6lni povolene rychlosti uden promdnnfm

dopravnim zna6enim, rychlomdr piijimd aktu6lni nastaveni povolen€ rychlosti z iidiciho systdmu
prom€nniho dopravniho madeni prostiednictvim bindmich vstupri. V konfigura6nim souboru aplikace
Matcher je pak uloZena tabulka Tab. I piiiazeni vyiznamu jednotlir"-im binrirnim vstupfim. Pokud aktu-
6lni stav bin6rnich vstupt neodpovidri platnd kombinaci urdujfci m6ieni s dan;im limitem rychlosti pak

'':'--.---l"t' '
E;t*:.'^,:ir l'7-.'l'' a
11, r;)i ;'e -:r

40 275 - '-.,

je mEieni vypnuto.
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Aktivni
Vstuo

Funkce Pozn6mka

0 mdfeni zapnuto/yypnuto
l max. povolen6. rychlost I napi. 3Oi<rn.h'r
2 max. povolen6 ryctrlost 2 nl (OL*
J max. povolen6 rycblost 3 napi.7Okm.h-r

Tab. I: Piiklad definice ovlddacich (bindrnich) vstupti
Limitni rychlost (prah necitlivosti)

l,'f,JY:"jl?::,lj'TT'#,:1,:j*T^lf,^1,::",:" en:ir6.k a{ltu nastavene maxim6rni povo_

i::ru11":lg j,.1;im jxrd;;;;ft ;;;;#i;:,11''fiiliffi#:il"li,Hilff I'*;lvovat jako piestupek ndsledovnd:

v ) v** *1,t,
A drile plati:

v,n20
Napi. pokud je akturilnf v*.,=70 kn.h-r a v',:30 krn.h-r, pak se uuoou ou!31

::ll*i::i:***:.'j;;ffi :'il';;i:ffi ;";jq#;:"Jff ;;tf; #ffi "J:.T:',H"?""S:
y,:ll"^::i,ti11ir1o\lauyaenamdiena;;d''6ilil;;;;;i$i#ffi "fi}ikrodenf maximdlni povolene

:::iilj:":T,1"?*,:::,^",[:1,::_,.,".":l;;;;;;;;ffii#t ;;""".iJ#,,con,or.,., ,e_itsnrorganlzace pak piimo v aplikaci ,,Matcher,..

(2)

Vfstupni dokumenty
Dokladem o piestupku tj' piekrodenf maximri.lnj povolend rychlosti je elektronick;i dokumentobsahujici alespoi referendni snimky ItFl a RF2 vozidla na ui"rai'ungi"zdu d,olzrndieniho rjseku, znich je ziejm6, ze nam6ien6 rychrosi spriuje podminku oanou vaahem (2). snimky jsou doprn€ny ofidajc potiebnd k prokiizrini piestupku a ootument je erektronicky-foJ"pran.

Piestupkovj dokument
Piestupkovli dokument je generovdn aplikacf ,,Violator" a sk1id6 se nejm6nd z referencnichsnimkri zviezdu a odjezd.u. 

fa]e-mrirze byt doplndn o sek-vendni rni*ty, piehledov6 snimky, derailregistradnich madek t lijq"{": detail obiieej" riaie". Z dtvodri o.t *ny osobnfch ridajfi mohou b;itd6sti snimku zakryty' Piiklad tisku piestupkovdho dokumentu n"uiait"lrry na nrisledujicim obr6zku:

Toyirni znaC,(a-

i:r:,:.ct: O2 ktruh
Povcl€n6 rrcl iost: 5O kmfti
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Piestupkovd dokumentyjsou ulozeny na datovdm mddiu runisten6m v rychlom6ru, ze kterdhojsou potom pien65ena na misto, kde jsou shrlmaZdbvdn. 
" 

d6i;th;lnocovana odpovddnymi osoba-mi pomoci aplikace pEN.

Refereninf snimek vozidla pii vjezdu do riseku
Referendnf snimek RFl na vjezdu do mdien6ho riseku je opatien dasovym razi*em, identifi-kaci a ndzvem referendniho mista sr ve kterdm byl poiizen viz"obi. s.

ReferenEni snfmek vozidla pii vfjezdu z riseku
Referendni snfmek RF2 na vfjezdu z m6ien6ho riseku je stejnd jak snfmek na vjezdu opatien

dasov'.im razftkem, identifikacf a n6zvem referendniho mista sz ve der6m byl snimek p'orir"nul, oUr.
6 a obr' 7 . D6le je snimek na vfiezdu opatien d6lkou mdifcfho riseku As, uktu6lnE n"siau"nym limi-
tem maximdlni povolend rychlosti vmxa ltafidi€nou minim6lni stiednf (prum6rnou) .y"rrtoriiuoriaru
v. Z drivod& ochrany osobnich ridajt mohou byt d6sti snimku zal<ryty.

Registradni
znaeka RZl

ldentifikace
ref. mlsta sr

CasovA
znadka

N6zev ref.
misla sr

Registraini
znaCka RZ2

ldentifikace
ref. mista sz

PoiadovE
Cislo doku-
mentu

Virobni
Cislo rych-
lom6ru

Typ rychlo-
mEru

Casovd znaCka
die csN EN /SO N6zev ref.

'mista 
sz

Zkratka ndwu
ref. mista

Zkratka
n5zvu ref
mista

Zmdiend

Max. povole-
nd rychlost
Ymar

D1lka ref.
dseku As

Doba prttjez-
du 0sekem Lt

zjos,i+"/s'.
/.j trs.,l, l',
it 3fi'1-;r a,
k' t->'t:'

il

Obr. 5: Snimek vozidla pli ujezdu do mdiendho tiseku

Obr. 6: Snimek vozidla pii vyjezdu z mdien1ho tiseku

42275
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w'*

Zm6tenA
rychlost y

Max. povo-
len5 rychlost
Vmax pl'O fitZ-
n6 kalegorie
vozidel

43275

ri
ti

obr. 7: snimek vozidra pii vyjezdu z mdiendho iseku s rtimymi tintity
pro rfiznd kategorie vozidel

Pichledovf snimek

obrazovd d6st piestupkov6ho dokumentu mrlze,bit dopln€na o jeden nebo vice piehtedoqfchsnfmkri' Snfmky mohou napiiklad tdpe dokumentovat t<itegorii vozidla v piipadech, kdy jsou ruzndIimity rychlosti pro nizn€ kategorie iozidel, nebo mohou aolur"niouut stav promEnndho dopravnfhoznadeni B20a di obecnE vozidlo jako takov6 napiiklad v situaci, tJy a"tuitoue kamery sleduji zadnistranu vozidla.

Toleranini pole

Tolerandnf pole piedstavuje oblast, ve kte€ je tieba detekov at RZ vozidla. Tolerandni pole sevvznaEi bud'permanenrnE na vozovce vodorovnfm iopravnim -"e".iGie"ll.;ffi;;';; zovce)anebo. virfuiilnE (smydkou vyznadenou v referen8nich snimcich).
Virtuiilni smydky (vs) s9 nastavujf v kalibradnim reiimu rychlomeru. Nasraveni vs se provede tak, zese na vozovce vyznali ou$j,.ve kterd muie bit vozidlo detekovdno a v kalibradnfm rezimu SW ,,De-tector" se tato oblast oznadj jako virtu6lnf smyeka viz obr. 9. uvedenou kalibradni pro""J*ui" ti"uuprov6st v obou referendnich mistech sr a s2 s6jne.

,';iistl; ..

**wil

Obr. 8: Pfehledow-t' snimekvozidla

J
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Virludlni
smyCka

Osa virtu6lni
smyCky

ldentifikace
ref. mlsta
$6ra na vo-
zovce)

. .:f
i.F
'j'#i6

Obr. 9: Virtwilni smyika, ve her6 se provddi detekce RZ

Virturilni smydky jsou souddstf piestupkov'y'ch dokumentri, nejsou vsak kopiroviny do refe-
rencnich snimkri- Drivodem je nepiipustnost,akryli ndkterych driiezifuch easri vo;idla t€mito smye-kami' vs se automaticky zobrazuji pro kontrolu openitorem pii piesrupko v6m iizeni u upritu"l prohli-
Zedka (PEN)' V piipadd, 2e je moino vyznadittoleraninf pote na permanentne vozovce, nenf tiebavirturilnf smydky nastavovat. Vyznadeni tolerandniho pole se provede tak, Ze se na vozovce vym6if
oblast, ve kterd mtLebltvozidlo detekov6no a na vozovku se nakesli piidnd ddry. Uvedenou proce-
duru je tieba prov6st v obou referendnich mistech sl a s2 stejnd. vyzraden€ nebo nastavend tolerandni
pole mriZe bjt men5i neZ vypodten6 maximiilni hodnota.

Platnost ov6ieni
v konfiguraci aplikace Violator je uloieno datum platnosti ovEieni rychlom6ru. piestupky po

tomto datu jsou automaticky oznadeny textem,,Mehorogickl, neov€ieno...

Konstrukce rychlom6ru
RychlomEr sest6v6 z detekdnich zaiizeni umfst6nych na obou koncfch mdien6ho riseku. Misto,kde se prov6df detekce projfzddjicich vozidel, se nazfv6 detekdn( iez. principidini schema detekdnfho

iezu je na Obr. 10.

vcc,
GPSPPS,

GPSDATA,

Ethernet
10Mbps

i-- i------rL-4 i

4{"Gii*,.,

''f"-W,?
\ \s,

44 275_- )-

Obr. l0: Pricipialni schinn zapojeni detekiniho iezu
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Na kaZddm detekdnim i'ezu jsou umistdn.v na libovolnd dostatednd pevn6 konstrukci (napi,
sloup, dopravni portdl, most) kamerov6 jednotky UC-D2, kterd slouZi k poiiiovdni snimkfi vozidel a
jejich registradnich znadek (Obr. I 1 a 12).

Sestava zaiizeni

Z|kladni sestava komponent rychlomdru je umist6n6 r, rozvaddci UC-CAB, zobrazenem na
Obr. 13, kde jsou umistEny n6sledujfci komponenli:

Naprijeci zdroj UC-PSU - na snimku pnmi modul shora.

Poditad UC-CPU - na snimku druhy modul shora.

Slitch a router UCI-llSU - na snimku tieti modul shora.

Jednotka synchronizace UC-SU - na snimku dtvrh,modul shora voravo

Ve sloZeni detekdniho iezu je vZdy alespoi jedna kamerovA jednotka UC-D2 (Obr I 1 a l2) a
ve vdt5in€ piipadfr je souddsti tak6 piijimad satelitniho dasu UC-STU (Obr. l3). Soud6sri nrohou byr
take jednotky interface s daliimi pomocnymi zaiizenfmi. nebo pievodniky komunikadnich m6dii. Take!
mlZe b;jt pouZita i infiacervend osvdtlovacf jednotka UC-IRU (Obr. i5).

Obr. I I a I2: Kamerovd iednotka UC-D2

i" -i'f ,; ..--+i''.
j-. i r.

45275

UC-CAB, zobrazen6m na
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obr' I3: Sestava komponent v rozvaddii uc-cAB zaifzeni unicamyEloclTy (uc-psu, uc-cpu,
UC.ESU, UC-SIU, UC-SU)

r l/15

t

Obr. 14: Piiiimai satelitniho iosu LIC_SW
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Obr. l5: Doplfikova osvdtlovaci jednotka UC-IRU

Konfi gu race konstrukce zaiizeoi

Rychlomdr je mo2nd provozovat v rtznyich konfiguracich, piidemZ vZdy na jednom mistd md-
ieni mriZe byt pouZito vice kamer UC-D2 podle podtu mdienych jizdnfch pnrhri. Kamery mohou sle-
dovat vozidla piljiLdEjici (detekcc piedni registradni znadky) nebo vozidla odjfZddjici (derekce zadni
registradni znadky), oviern vLdy za zad6tku a konci m6ien6ho riseku shodnd d. piedni-piedni nebo
zadni-zadni RZ. Propojeni jednotliqi'ch mEifcich mist di komponent mfiZe blit realizovdno pomoci
metalickdho, optickeho di bezdrdtov6ho datovdho spojeni.

lVlinimilni varianta
Zapiiznivich ptrdnrinek (napi. tunel) je rnoZnost pouZit zjednoduSenou (minim6lni) varianru,

kde obd kamery (anebo sestav\ karner) . na {ezdu i odjezdu -jsou piipojeny dojedind vyhodnocova-
ci jednotky, tim je umoZneno sniZit ndklady nazaiizeni (Obr. 16). V t6to variantE je veSkerd progra-
movd vybaveni instalovdno v jedne jednotce UC-CPU a tak6 nejsou nutn6 dvE jednotklH UC-STTJ di
UC-SU. Tato varianta konfiguracc nra ncjcastdj5i uplatndni pii kr6tkfch mdiicich risecich nebo tune-
lech, obecnd v mistech, kde je k dispozici spojeni optickymi vl6kny mezi rjezdem, odjezdem a mistem
umist6ni vyhodnocovacf j ednotky.

UC-D2 -* uGD2

i

I

Obr. l6: Minimdlni varianta

Typickf varianta

Nejdast6ji pouZivanou variantouje pouZiti dvou zikladnich sestav, pojedne na vjezdu a v1i-
jezdu. Kaldi sestava se pak sklidri z ronradilte UC-CAB, ke kterdmu je piipojena jednotka UC-STU a
jedna nebo vice kamer UC-D2 (Obr. l7). Na jedn6 scstavE pak probih6 vyhodnocov{ni vstupri
z vjezdu i vyjezdu, tj. m6ieni rychlosti a drile pak tvorba piipadnych piestupkov'-ich dokumentri. Tedy
na obou sestav6ch jsou nainstalovdny aplikace Detector2 a Dataport, pouze na jedne z nich pak Mar
cher a violator' 

--"''rir'''r-.
,"111;'' 1'': .f-;rl; :
i r'il
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a uc-D2

I UesTU:l ?il
r___l

l3115

# uGD2
UGSTU 

I

i.i
i 'l

l_-- -r
-UC€ABUC-CAB

Obr. I 7 : Typicka varianta

Obousm6rni varianta
Jednotnd hardwarov6 vybaveni vjezdu i odjezdu umoziuje realizacidvou rychlom6ru pro vo-zidla jedouci'opadnych.smErech (obr. ls). Jedni sada rozuadide uc-cns a jednotky UC-sru jevjezdem pro jeden jizdni sm6r 

17r|ve.n oole.zaem pro druhy';izani smer. podobnd pak odjezdoqirozvad6d v jednom sm6ru plni i funkci vjezdoiriho ve smEru a.irht..

UGSTU

UGD2

,fi'
ll,ii

__t I

Obr. I 8 : Obousmdrnd varianta

Kaskridovri vsriants
Technicky je *gzn: m€ifci irseky postupnd ietl;zit zasebou tak, Ze na sebe navazujia odjezdprvniho riseku je zatovei vjezdem risekudalsfho (obr. 19). tuktomohou blt riseky ret6zeiy mnoho-kr6t za sebou.

C uc.D2
iiailtllI'tl-

UC4AB

Obr. I9: Kaskddovd varianta

Varianta rozv6tvend

Dalsi moZnou variantou uspoiridrini je konfigurace rozv€wen6 (obr. 20). Jde o situaci kdy vo-zidla po projetf jednim vjezdem, mohou projet vice frrl{ri odjezdovfmi misry nebo po projeri vicevjezdv vvjizdEjf jednim gliezdern. uozna.;e varianta, kayj";i;;;j"iar i ui.. ufjezdn.Rychlost

;ftff:::,nfaktrckv 
vzdv m6iena ruznymi ry.t to.niry, t i"re ,nuiirior"enou v.le"zdovou neuo oa;ez-

UC-D2

UCSTU
#uesru il)tlir;

l-]
UC.CAB

ugD2

J

UCCAB
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d! uc-D2

]I UGSTUii ?ilf
UC-CAB

UGSTU
q

;

S ucoe
ti

l'j

l__r
UGCAB

UGSTU

It
fl uc'Dz

I

t

i

Obr. 2 0. Romdtvend varianta

2 - Zfkladni metrologick6 charakteristiky

5 km.h-r aZ 250 km.h-t

+ 3 km.h-'
+3%o

100 m

100 km

-40 aZ +55 'C

40 "C aZ +70 oC

210 V aZ 240 V AC

I ai8

UCCAB

vjezdu vozidla do rndiiciho
m€ieni, identifikace jfzdni-

Rozsah mdieni pnimdrn6 rychlosti:

Maximdlni chyby mdieni prrimdrni rychlosti:
do 100 km.h-t
nad 100 km.hr

Minimrilni d6lka nrdiicfho frssku:

Maxim6lni d6lka m6iiciho tiseku:

Rozsah provoznich teplot okolniho prostiedi:

Rozsah skladovacich teplot:

Rozsah nap6jeciho napdti:

Podet mdienych jizdnich pmhti:

Poditadove programy:

Udaje na referendnich snimcich:

Snfmek ze zatdtku mdiiciho riseku: datum mdieni, das
tseku, n6zev mista
ho pruhu

Nrizev SW Verze SW Kontrolni sou6et

Detecto12 6.17 3ba915464*5ad3084bcc8 5 5987 a7 3ce
Matcher 3.36 a] d289b533687bac6 I 8b559ef2bc8acf
Vlolator 2.61 bb8cfl 92c I f92928bbfl 050 9R9tbfa4
Dataport 1.45 5b7 8a2f9 ec94048 30f2 I 90R 9d5 3 I 82b

I
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Snimek z konce mdiiciho riseku

15/15

prum6rnd rychlost vozidla fkm.h-'], maxim6lni
povolen6 rychlost [km.h-r], d6lka m6iiciho
irseku [m], doba prujezdu mdiicfm fsekem -
dasov,.1l interval (hodina, miruta, sekunda, mili-
sekunda), oanadeni typu rychlomdru: Unica-
m V e locity, rr'-irobn i d is lo rych lomdru, poiadove
dfslo dokumentu, datum m6ieni, 6as vfjezdu
vozidla z mdiicfho iseku. ndzev mfsta mdieni a
identif,rkace j izdniho pruhu

dva elektronicky podepsand referendni snimky
vozidla ze zad,6tku a z konce m6iiciho riseku
volitelnd doplndn6 o dalSi snimky

Vjstupnf (piestupkov'-i) dokument:

3. Udaje na mEiidle

Hlavnf celky a dily silni6niho mdiide rychlosti(kamery', rozvaddde, jednotky GPS ) musi n6sr
identifikadni Stitky s temito irdaji:

typ: UnicamVELOCITY4
v'-frobnf 6islo:
rjrobce: CAMEA, spol. s r.o., eR
znalka schv6leni: TCM 162/15 - 5328

4. Posouzeni

Technick6 posouzeni bylo provedeno na zikladd Opatieni obecn6 povahy c. 0l 1 l-OOP-C005-
09, kten-im se stanovujf metrologickd a technickd poLadavky na stanoven6 mdiidla. vdetn{ metod je-
jich zkouieni pii schvalovrini typu a ovdiov6ni stanovenjch mEiidel: ,,silnidnf rychlomdry pouZivand
pii kontrole dodrZov6ni pravidel silnidnfho provozu". Tento dokument vydal ieskli metrologicky in-
stitut (ilvll) s ridinnosti od 3. 6. 2010.

Mdiidlo - fsekov'-i rychlom€r typu UnicamVELOCITY 4 - je schopno plnit funkci silnidniho
rychlomEru pouZivandho pii kontrole dodrZov6ni pravidel silnidniho provoal.

5. OvEieni

Rychlom6r se ovdftrje podle Opatieni obecnd povahy d. 0l1I-OOP-C005-09 v souladu
s metrologickj'm piedpisem eUl e . 812-MP-C215 ,,Metodic[i posrup pii ovdiovrini risekov'-ich rych-
lom6ni". Po irspd5n€ vykonanych metrologickych zkouikrich se vystavi ovdiovaci list.

6. Doba platnosti oveienf

Doba platnosti ovdieni je stanovena ryhl65kou Ministersfva prrimyslu a obchodu.

.<o\ogJc{'t
-Jtiffii a

,'', f-';'9, ='r' ?va /
50 275 :t-
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Technicka dokumentace

fesk ilrctlologicli-f i

Certifikf t o schv6lenf typu mifidla
d.0l I l-cs-c009-19

R evize I
iJesky metrologicky institut podle zhkona o metrologiid. 505/1990 Sb. ve zndni pozddjSich piedpi.sti

schvaluje

silniinf rychlom6r
typ UnicamSPEED-R

pii dodrZeni technickych ridajri a podminek, uvedenych v piiloze tohoto certifik6tu.
Tato revize nahrazuje v plndm zndnf v5echny piedchozf vcrze tohoto schvdleni:

Zna(,ka schvdlen i typLr : TCM 162n9 - s632

ffi

Vi'robce;

CAMEA'I'echnology, a.s.
Koiensk6ho 1664125
621 00 Brno
ieski republika
IC:06230831

CAtrIEA, spol. s r.o.
ieskd republika

Platnost do: 14. bieznz2029

Pouienf o odvolini

Proti tomuto certifik6tu lze do l5 dnri odjeho dorudeni podat u ieskeho metrologick6ho institutu odvol6ni
k Uiadu pro technickou normalizaci, metrologii a st6tni zktr5ebnicwi.

Popis mEiidla
Z|kladni charakteristiky, schvdlene podminky, specirilni podminky. vjsledky piezkou5eni doplnene o
popisy nAkresy a sch6mata, urdeni mist pro umistdni rliednich znadek jsou d6ny v protokolu o technicke
zkouSce, ktery je nedflnou soudiist( tohoto certifikritu. Certifik6t md celkem 8 srran.

Bmo,21. srpna2019

51 275
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SKin UC-CAB - s vybavenfm v ndmZ jsou umist€ny dal5f komponenty, Skiiri UC-CAB je rieba
zabezpelit proti neopr6vn6ndmu vstupu zajishvacI znadkou, kteri musi byt zajiStcna proti
odsrrandnf nebo se pii pokusu o odstrandnf musi znehodnotit.

Napdjeci zdroj UC-PSU - na obr. 4 je to pnmi modul shora.

Poditad UC-CPU - na obr. 4 je to druhf modul shora.

Switch a router UC-ESU - na obr. 4 je to tieti modul shora.

Jednotka synchronizace uc-su - na obr. 4 je to afvrfi modul shora vpravo.

ve sloZeni mdiiciho mista je vzdy alesporr jedna kamerov6 jednotka uc-D2.

Ve sloZeni mdficiho mista je vZdy alespofi jedna radarovil jednotka xs-sMR.

Ve v6t5in6 piipadri je sou6risti tak6 piijimad satelitnfho dasu UC-STU

2t8

lrotokol o technick6 zkouice

I Popis m6iidla

Rychlom6rje zalozen na principu radaru s mdienfm radidlnf rychlosti vozidl4 mdicnim vzdrilenosti a rihlu
polohy vozidla pomocf LFMCW a FSK moduladnfho princiiu v p6smu 24,05 GfIz a224.25 Gtrz.

Dle dand mistni situace je po pnijezdu vozidla-mistem mdieni vyhodnocena jeho rychlost urcen jfzdni
pruh a poiizen jeden nebo vice dokumentadnich snimkri. Na hlavnim dokumintadnim snimku jsou pak
zobrazeny potiebnd ridaje jako misto, das, nnEienA. rychlost, dovolend rychlost, sm6r jizdy, jizdnf pruh a
podobn6. Snimck mriZe bft rovn€Z doplnEn o pomocn6 fdaje jako napi. souiadnice WGS}4 a jind.

RychlomEr pracuje zcela automaticky, pouze ndkter6 parametry mdienf lze d6lkovd ovlidat a nastavovat.
Jedn6 se o t)'to parametry: zapnutf&ypnuti mdieni, nastavenf akturilnf maxim6lnf dovolen6 rychlosti,hodnoty rychlosti klasifikovand jako piestupek.

Vlastnf mdieni v5ak probih| zcela bezobsluZn6 a nelze jej ovlddacfrni prvky nikterak ovlivnit.
Technickymi prostiedky a softwarovym zpracov6nfm jsou vyworeny podminiy, aby nemohlo dojit k
po5kozeni iidide, t(m, 2e by byla nam€iena rychlosti vy55i, neZ kte;o; ve skutednoiti jel. Konstrukce
syst6mu, vnitinf logika mdiiciho procesu a ochrannd opatieni tak6 zqjiit'uji, Ze pokud je rychlomdr pouZit
v souladu s provozni dokumentaci, nemtZe byt indikovand rychlost pfipsina jin6ru ioridl,r.

Rychlom6rje konstruovin pro trval6 pouLivilni v kteroukoli rodni i dennf dobu. Rychlom6rje pro potieby
dokumentace piestupkri vybaven kamerov'.im systdmem, kteqi mfize byt pro pffpad sniZeid viditelnosti
vybaven osv6tlovac f j ednotkou.

Kamery a radarovd senzory mohou sledovat vozidla piijiidljici (detekce piedni registradnf znadky) nebo
vozidla odjfZdejicf (detekce zadni registradni znadky).

Rychlomdr je moZn6 provozovat v ruznych konfiguracich, piiiemi vZdy na jednom mistd mdieni mrjZe
b;it pouZito vice karner a vice radarov;ich senzoru (obr. I aZ 3).

volitelnou soud6sti mriZe bytjedna nebo vice piehredovjch kamer uc-ovc.

volitelnym piislusenstvfm mfize byt osvdtlovacf jednotka uc-lRu nebo uc-IRF.

Soudristi instalace mohou bit tak6 jednotky interface s dal5fmi pomocnymi zaifzenimi,
komunikadnieh m6dii.

di pievodniky

"i,JE'-.
:.'-i-st, ?i "4.:4 i
l- .-J)/,
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UC-D2

Obr. I Konfigurace v mistd mdlenf - minimr6lni varianta

q"--

UC.D2
uc-ovcf
ql'

tl
il
llil
tt

x9sMn

UC-CAB

,..---f
Obr. 2 Konfigurace v mistd mEieni - obousm6rni vicepruhov6 varianta

ucozf
uc-ovcrflj

x5-sMR

I

II r-^'Ll
I

_*_t

Obr. 3 Konfigurace v mistE mEieni - distribuovan6 varianta

UC.CAB

,ffii
53275'-..t -/
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obr. 4 sestava komponent ve skifni uc-cAB zafizeniunicamspEED-R

(uc_psu, uc_cpu, uc_ESU, LIC_Sru, UC_SLD

Registraini
znaika M

4t8

Poiadovd
dislo

dokumentu

Vrirobni iislo
rvchlom6ru

Souiadnice
GN55.

Tvp

Zkratka nSzvu

mista

Zakryti
spolujezdce

ZmEieni
rychlost v

Max. dovoleni

rychlost.Vr,.-r,
Pro rizn6
kategorie vozidel
pokud se liii

rychlomdru ,/
easovd znaika dle
Gru rru tso 8601 t

Nizev mista

.- '-, *-rlr '. t.:r-l
t *t"". :, 91.b :
!-. .€.-- t'Pll

Obr. 5 Hlavn( dokumentadnf snimek vozidla
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Vystupem je piesrupkoqi dokument generovany aplikaci Violator. JednS se o elektronicky dokument
obsahujicf snimek vozidla vdetnd identifikace mista, dasovdho razitka, namdien6 rychlosti s jednotkou,
maxim6lni dovolen6 rychlosti jednotkou, smdru jfzdy, jfzdniho pruhu, oznadeni rychlom!ru a jeho
vyrobniho disla (obr. 5).

Hlavnf dokumentadni snimek meiendho vozidla mriZe byt doplnEn o sekven6ni snimky-, snimky vozidla
v dase m6ieni, detailregistradni znaEky, detail oblideje iidide, piehledovjm snimkem ci videem. Nekrere
d6sti snimkrr mohou bytzakryty.

Piestupkovd dokumenty jsou chr5n6ny elektronickfm podpisem metodou SHA256 + RSA 204g.

Piestupkov6 dokumenty jsou uloZeny na datov6m m6diu umistdndrn v rychlomdm. Odtud jsou n6sledn6
pien65eny na servery shromaZd'ujfcfmi a zpracovrivajicimi data pomocf zabezped,enlho FTF pienosu.

Piinadit6ni dokumentu aplikaci UnicamPen je proviiddna kontrola elektronick6ho podpisu. V piipadd, Ze
je detekovrina chyba v integritd piestupku di pii naditini dojde k jin6 chybd, je aplikaci zobrazena
piislu5ndL chybov6 hl65ka.

Obr. 6 Instalace snirnade a kamery na sloupu veiejndho osvdtleni

2 Software

Ve5kerd programovd rybavenije nainstalovdno v jednotce UC-CPU. Jejim z6kladem je operadni sysrem
Microsoft Windows l0 64 bil.

Pifstup do vrypodetnich jednotek je chrrin€n systdmem odstupiovanych uZivatetsklich pr6v se jmdny a
hesly, a to jak vstup do operadnfho s1,stdmu, tak vzd6len! piistup i sit'ov6 ridaje.

Jednotlivd softwarovd moduly Detector2, Violator, UnicamPen jsou chrdn6ny kontrolnim soudtern ...', r 'r
pomoci algoritmu HMAC-MDS, piidemZ ovEieni kontrolniho soudtu probihri pii spu5tdni aplikace. ;J i riiiq

: r--:-l:r j'
55 275 .: -'!:
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' digit6lnf vstupy: slouZi pro nastaveni aktudlnich timitri rychlosti z nadiazendho systdmu v piipadd
promdnndho dopravniho znadeni

Kontrolni soudet

61d434ecc275948cd9b6i9332c1cdde6 
l

I uiolu,o.

F- 853a28e40ad 61 1 fc2534a2e8984d3 6da

Ir"91

6/8

Aplikace Xerxes a jejf. moduly jsou zabezpedeny digitrilnfm podpisem codeSigning certifikiitem skontrolnfrn soudtem podepisovanlich dat pomoci algoritmu suiz;0. pfi startu upiuJ" jsou kontrolnisoudet i digit6lnf podpis ovdiov6ny. Pokud se neshoauli, dany modul neni nadte; ao purlii a nemizevykon6vat svoji funkci, takZe dinnost aplikace neni moZn6.

Leg6ln6 relevantnf parametry j-sou chrdnEny kontrolnim soudtern. Jejich zm6ny jsou logov6ny doaplikadniho logu piesouvan6ho do archivu servisni organizace a zarovei do specialruho logu, kerf neni

::::::il :lstranov6n. 
Kontrolnf soudes jsou ovdiovriny pii srarhr dandho modulu u u priiuoc neshody

.le merenl zablokovano

Softrvarov6 moduly:

' Detector2: aplikace, kterA slouzi ke spr6vd kamer UC-D2, k zpracovdni jimi produkovanych
obrazovlich dat, k detekci registradnfch znadek a piedtenijejich textovd podoby.

. Xerxes: aplikace sklidajici se z nEkolika modul0:

- SpeedR: piijfmri a zpracovf:d data z radaroviho senzoru, ryhodnocuje rychlostjednotlivfch vozidel a kompletuje informace o piestupku
- Dataporr.- na vyzildinf poskytuje snimky z diskov6ho rilozistd
- DScamGrabber (volitelni modul): zaji5fuje ukl6drini snimkri z piehledovych kamer

' Violator: aplikace, kterai na zaktadd informace o vznkl6m piestupku, shromriZdf obrazovd data
piestupku a vytvoii piestupkovyi dokument typu *.offenc" u op"tff ho elektroniclqim podpisern.
Tento dokument je nrislednd automaticky pienesen na datov6 .itozlstc.

' UnicamPen: aplikace slouZici pro prohliZeni, zpracovilnf a tisku piestupkovych dokumenti na
vyhodnocovacim pracoviSti.

uZivatelskd rozhrani rychlomdru:

aplikace Console: slouZf pro nastavovdni parametrri rychlomdru (limitfi rychlosti a toleranci) na
pracoviSti obsluhy (uLiuatel* k zapnuti/*ypnutf mdieni rychlomdru a umoZiuje staLeni
piestupkovjch dokumentrj *.offence pro ie5enf piestupkri na mfst6.

tl <c:r': -rt

'i -a-l il
: :..":it'
; 'i.i': i':-''

coz /5

7.51 .0.0

3.47.0.0

7 .13.0.0 268a2dc3 | 9 d5 446 e52325 e8aeef49 f7 d
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4 Udaje na mEiidle

Hlavni celky a dily silnidniho mdiide rychlosti musi n6st identifikadnf stftky s temiro ridaii:

typ UnicamSPEED-R

qftobnf dislo

qirobce CAMEA, spol. s r. o.

znadka schvdleni TCM 162/19 - 5632

8/8

5 Zkou5ka

Technick6 posouzeni bylo provedeno na zakladd oparieni obecn6 povahy d, 0l I I -oop-c005-09, kterlmse stanovujf metrologick6 a technick6 pozadavky na stanoven6 rdridlu, vdetnd metod jejich zkousenf piischvalovdni typu a 
-"li.."Y.u"i 

stanovenlch mdiidel: ,,silnidni rychlomdry ;""tiil pfi konrroledodrZovdni pravidel silnidniho provozu". Tento dokument 
"ya.l 

i"rty *.rrologicky institut (Cvt) sridinnosti od 3. 6. 2010

Rychlomdr tlpu unicamflnlo n je schopen plnit funkci silnidnfho rychlomdru pouifvan6ho piikontrole dodrZovdn i pravidel si Inidniho prouoru

6 Oviienf

Rychfom6r se ovdiuje v.souradu s metrorogickym piedpisem inal e. gn-Mp-c215 ,Metodicky postuppii ov6iov6ni risekovfch rychlomdrti". Po rispdin€ vykonanfch metrologickjch zkouik6ch se vystavfovdiovacf list.

7 Doba platnosti oviieni
Doba platnosti ovdieni je stanoyena piisluinou vyhhiskou MpO.

...,o,o11.+]-'.

:f$'?
58275



ffi Cestij rrrutrologicii

Certifikdt o schvfleni typu mEiidla
d. 011l-cs-c009_19

Ceski rnetrologickii institut podle z6kona o rnetrologii d. 505,/1990 Sb. ve zn6ni pozd6.jsich pieclpisir

schvaluje

silniini rychlomEr
typ UnicamSPEED-R

pii dodrZeni tcchnicklich irdajfr a podminek, uvedenych v piilozc tohoro certifik6tu.

Zna(ka schviileni tvpu : TCNI l62tt9 - s632

Vyrobce:

CAIIIEA I'echnology, a.s.
Koiensk6ho 1664123

621 00 Brno
dcsk{ republika
IC:06230831

CAIIEA, spol. s r.o.
Ceski republika

Platnost do: 14. bieznz2029

Pouieni o odvolfni

Proti iomuto cenifik6ru lze do l5 dnri od jeho doruieni podat u Ceskeho metrologickeho institutLr odvoldni
k Uiadu pro technickou normalizaci, metrologii a st6tni zkuSebnictvi.

Popis m6iidla
Zakladni charakteristiky, schv6[en6 podminky, specirilni podmfnky, vlsledky piezkouieni doplndn6 o
popisy ndkresy a sch6mata. urdenf mist pro umisteni riiednich znadek jsou dirny v protokolu o technickd
zkouSce, krenj je nedilnou souddsti tohoto certiflk6tu. Certillk6t m6 celkem 8 stran.

/1 L/ Y nl' \t'-rt{-t}--f--\ \,,\
RNDr. Pavel Klenov'sky V

generalnf ieditel eMI

59275

Bmo, 15. biezna2019
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Protokol o technickd zkouSce

I popis m6iidla

Rychlomdrje zalolcnna principu rada

;:j;*,1;::"::r*,i,:;ffi,;nfi1T#ffi[,3',ii,;;;1;;.;3j;,"T.t;ivz,,f,,enos,ia ]rh,u

pruh a pori,en i:*lT:b,; yr:J:ff;i1]."'idi". misrern mdieni ryhodnocena ieho rvrzobrazenl'potiebne ,id.j" j;;;;Mtrlentainich snimk0. n" r,i";"i#lffiTJ;,TffhJost urien jfzdni
poaobne.-slim.* ruz. by rovndz dop,1t;iTdi""d,y;;;;; dhlavxim 

dokumentadnim snirnku;r"', plt
Rvchromdr pracuje zcera automatickv. r 

o po'no"ni;6:il:H;'1'l1i""li;il'#"'Sf;Xfij;f;

i:i:il.;,fi ,ffi ,ru;Iyj:jy.H*r"F:",T?::lffi?il:::1n::h:T,1 jjfl ffi:;[:: j
Vlastnf nidierri
Technickyrni or"ll*,Itobflt6. 

zcela bezobsluzn€ a nelze ie.postorrni;;,':::tT"o*t a sofi*arowt ,pru.ou,lntti-, ir""r'#,^lu-I-1o-*tIt. 
prvkv nikterak ovriv.nit.

l*:d;:";#n,*m;*r*:x#fu**H"t',tr!*'tri;x4in:":.Hi
ze byt i nd i ko;;;; il,:,?ffi:lffi ,i::y;;;r; y ",f . n ", 

#
P:llrnUr;. konsrruovdn pro rrvatd pouidokume,rracle rd*qrq u,[;:#il'J"TllT: f 

,:-,ko|i rodni 
ig"yjdobu. Rychromd

'va.r=" "rrur'il;:1i::#l:;:" 
u"**ovvm svsr6m"'", *-""r',",r ze b,!t propripad ;#J# iil,fif;:J

Kamery a radarovd

""'iar" " 
jza?;i.t"(;:1"?3;:l?:$n"# 

iffiyr,t,tddjici (detekce piedni registradnr znadky) nebo

,l{'ij:;:ifJ:'-'#"i'fi1trfi"".&"n",*:1fffi:f n;r;u^rvzdy na jednom misrd mdieni rnnze
' Skiin UC_CAB _ s r^,k^..^_,

f; *'"'":;T"#J:Jft:-r;ffi ,J,'"*ii,?F;f ry,*::lompone'rvskirnuc-cAB 
jetieba

trandni;";;;;;f,fi|"'' kterd musi uyt .jistc"" p."j. Naprij eci zdroj UC_PSU _ na obr. 4 je to prwri modul shora.. poditad UC_CpU _ na obr. 4 je to druh.f modul shora.. Switch a rourer UC_ESU - na obr. 4 je to deti modul shora.' Jednotka synchronizace UG-SU - na obr. 4 je to dtvrry modur shora vpravo.' Ve sroZeni mdifcfho mista je vzdy arespori jedna kamerovzi jednotka uc_D2.' ve slozeni mdifcfho mista je vZdy arespoi jedna radarovri jednotka xs_sMR.' Ve vd$ind piipadt je souddsti take pr-ijimad satelitniho dasu Uc_sruVolitelnou souddsti mriZe byt jedna nebo vfce piehledovyich kamer UC-OVC.voriternym pifsru'ensfvfm mriZe b1t osv.tlovaci jednotka uc_IRu nebo Uc_IRI_.Souidstf instalace mohrkomunikadni;h-;;;;"o' byt takd jednotky interface s darsimi pomocnymi zaiizenimi-i pievodnikv-

2/8

E
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UGD2

Obr. I Konfiguraoe v mistE mdleni - minimdlnl varianta

Obr.2 Konfigurace v mist€ m€ieni - obousm6rn6 vfcepruhov6 varianta

\
\ r.*
t. UC-D:4

?I tttr:
UC-OVr'ij! \'fl,i -fl . ii, t | , tl| | I li..'ii..it ||

.r i ,l: I jl
| --,__- -i

IIilUC.CAB
I

i
'-*-. ---.,-*--.*-J

Obr. 3 Konfigurace v mfstE mdieni - distribuovand varianta

UGD2
UC4VC

'";t.t6;t'' '
. -">' --' ,, -

i--i {;. t ',,i ,--r.'t-'., :
i\ :,;;1
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Registraini
znaika M

Poiadov€
iislo
dokumentu

Vfrobni iislo
rvchlomEru

Typ --.-+
rychlomEru ,/
Casovi znaika dle
fsru eru Fo 8601

Obr. 4 Sestava komponent ve sKini UC-CAB zaiizeni UnicamSpEED_R

(uc-psu, uc-cpu, uc-ESU, uc-Sru, uc_su)

Zakryti
spolujezdce

ZmEien6
rychlost v

Max. dovolenS

rychlost yq"r,
Pro rrlzn6
kategorie vozidel
pokud se liiit

NSzev mista Zkratka nSzvu
mista

Obr. 5 Hlavni dokumentadn( snfmek vozidla
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Vfstupem je piestupkov'-i dokument generovan! aplikaci Violator, Jedn6 se o elektroniclsl dokument
obsahujici snimek vozidla vdetn6 identifikace mista, dasovdho razftka, namdien6 rychlosti s jednotkou,
maximiilni dovolend rychlosti jednotkou, sm6ru jizdy, jizdniho pmhu, oznadeni rychlom!ru a jeho
v'-irobniho disla (obr. 5).

lllavnf dokumentaini snimek m6ien6ho vozidla mriZe bfi doplndn o sekvendni snimky, snitnky vozidla
v dase mdieni, detail registradni znadky, detail oblideje iidide, piehledoqim snimkem dl videem. NEkter6
dfsti snimku mohou bytnkryty.

Piestupkovd dokumenty jsou chr6ndny elektroniclqirn podpisem metodou SHA256 + RSA 204g.

Piestupkovd dokumenfy jsou uloZeny na datov6m mddiu umist6n6m v rychlomdru. Odtud jsou n6slednd
piend5eny na servery shromaZd'ujicimi a zpracoviivajicimi data pomocf zabezpetendho FTp pienosu.

Pii nadit6ni dokumentu aplikaci UnicamPen je prov6ddna kontrola elektronickdho podpisu. V pffpadd, Zeje detekov6na chyba v integrit6 piestupku di pii naditrini dojde kjin6 chyb6,leaplikaci'tohruz"oa
piisluSnd ch1'bov6 hl65ka.

Obr. 6 Instalace snimade a kamery na sloupu veiejndho osvdtleni

2 Softrvare

Ve5kerd programov6 vybaveni je nainstalov6no v jednotce UC-CPU. Jejim zrikladem je operadnisystdrn
Microsoft Windows l0 64 bit.

Pifstup do vypodetnich jednotek je chrrlndn syst6mem odstupiovanjch uZivatelsklich prriv se jmdny a
hesly, a to jak vstup do operadniho syst6mu, takvzd6len! piistup i s(fov6 ridaje.

Jednotliv6 softwarov6 moduly Detector2, Violator, UnicamPen jsou chr6n6ny kontrolnim soudtem
pomoci algoritmu HMAC-MDS, piidemZ ovdieni kontrolniho soudfu probihri pii spu5t6ni aplikace.

63275
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Aplikace Xenies a ieji. moduly jsou zabezpeleny. digit6lnim podpisem codesigning certifik6tem skontrolnim soudtcmioaepisouun)r;h;uT;#o.i rrgortr, .fid;ni. pii starnr upt*;tui jsou kontrornisoudet i digit6lni podpis ovdiovriny' P"k; r; neshJdu.yf, a*y r"i-i neni nadte' do pam6tr a nemfiievykoniivat svoji funkci, takZe dinnost 
"plitace 

n"ni moZn6.

Legdlnd relevantni parametry jsou chrdndny.kontroln(m soudtem. Jejich zrnEny .isou logovdny doaplikadnfho logu piesouvandho io u..t,i"u r"irisni organiiace ,-r,erou",i-ao speci6lniho logu, kten-i neni

;: ^^:#tr::&;Hiil:: 
Kontrolnr soudtv jsou ovdiovTnv pii startu daneho moduru a v pirpad€ neshody

Softwarov6 moduly:

' Detector2: aplikace, kterii slouZi ke spnivE-kamer uc-D2, k zpracovdni jimi produkovan;ichobrazovlich dat, k detekci registradnich inadek a piedtenfjej-ich textovd podobv.. Xerxes: aplikace sklddajicf se z n6kolika moduli:
- speedR: pfijfmri a zpracovava data z radarovdho senzom, vyhodnocuje rychlostjednotliqfch vozidel a kompletuje infonnace o piesrupku- Dataport: navy16d6nf poskytuje snfmky z diskovdho uloZi5td- DScamGrabber (voliteln;i modul): zajist'uje ukl6d6ni snfmki z piehledoviich kamer

' Violator: aplikace, kterd na zikladd informace <l vznikl€m piestupku. shromdZdi obrazova dataprestupku a vytvoii piestupkovr-i dokument typu *.offence a opatif ho elektronickym podpiscm.Tento dokument je ndslednd automaticky pienesen na datov6 floZi5t6.
' UnicamPen: aplikace slo-uZfcf pro prohlfZenf, zpracoviini a tisku piestupkovych dokumentrl navyhodnocovacfm pracoviSti.

DalSi uZivatelsk6 rozhrani rychlomdru:

' aplikace console: slouif pro nastavovdni parametr& rychlomdru (limitri rychlosti a tolerancf) napracovifti obstuhy (uzivatele), k zapniti/vypnutf m6ieni-f"ir"rnl*,; ;#;j; staZenipiestupkoqich dokument' *.ofiFence pro iesenipresnrpku na mii'te.
' digitrilnf vstupy: slouzi pro nastaveni aktu6lnfch limit& rychlosti z nadiazen6ho systdmu v piipad6promEnn6ho dopravnfho anadeni

SW modui Ycrze Kontrolni soudet

Detecto12 7.57.0.0 61 d43 4qc27 5948cd9b67 9332c I cdde6

853a28e40ad 6t I fc2534a2e8984d36da

268 a2dc3 1 9 d5 44 6 e 5232 5 e8 aeef49 fl d

Violator 3.47.A.0

UnicamPen 7.73.0.0

L
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TCM t62il9 - 5632

I

l

DScamGrabber

(volitelnli modul)

Leg6lnd re levantni knihovna Kontrolni soudet

I XlvlessDataPort.dll

XComChanncls2.dll

XDevRtspClamAxis.dli

-'..']

23EOEAATIATBCOEI ICFBD56EDA2FAIBC3 I

cB84El 8F207 17298C7121 5D3EF09DBB i

cE 1 7C83BE39sB3e 6e 4Bi A2DDF9566080 I D80 
i

CA26AAE5F8EE8O424918OBD9D6C8 I
i

I

A6387 122739866 I I 7A8873884484849sE2D2 |

4389Rsp29212A017AA5493F'68B39 
I

I

I D32AD95EC94F63D5480F959F7 ETrA

B 1 8E922A98C9OBC E9AB 9D9 48C97 A34B3FEF'

2F 0 | 782024D7 C0D7 7 532CE645 i i DF'

68 1 E4ECFBT426OFAF563 94C3FA7F6AFF5F]48

8AB9A9A0FF 46205 I 1}02F 3080C47 387894EC,
i

CB93ODEE4D6F73B96FAC43 8 I]T,'243
I

-t I

08C6A045BAC5D9l r.'gts l285C6A480DDClAA 
i

49BBA7F2EBE2OOBOCF43DIODC46EI A ]

--- 1

8AB9A9A0FF46205 I A202I"'1080 C47 387 8s4EC I

CB93ODEE4D6F73B96I-AC.138IJF243 i

47 227 9FD7 C6C 3 2F63D60808EAD48FB 0 9231)

A6 I 89 47 426F5 E5 804340C8 5 80406F

9C 492858090A0354 ETACO4ADJ F5CCDF5 C F7

4t0c462CSID8DC2 I 0671 E84A5E I 9A

C 1 6F73 EFEC35FEB 99CC 87E1 A1 9 1 34F I B3 FO

A_L866F089823 i 448C40DC48DOA 1 3 E

8AB9A9AOF r^ 46205 I A202F3080C473 87894EC

CB93 ODEE4D6F73B96FAC43 8BF243

r XComChannels2.dll

SW Modul

XerxesDriver.dll

XDevfIMRR0A.dll

XDevUl'1RR0C.dl1

65275



t62it9 - 5632
8ig

f
3 Z6hladni metrologick6 charakteristikv

i Roz.sah meieni rychlosti 20 km,& aZ 250 knrrh

I Ne;vCtS; dovolsne e6ygy
I

I

I *3 krn/ do 100 hn/h

i Jmenovitd nap6jeci napEti

Zprisob startu mdienf

4 Udaje na mEiidle

Hlavnf celky a dily silnidniho mdiide rychlosti musi n6st identifikadnf Stftk.v s tdmito irdaii

UnicamSPEED-R

i znad-ka schvaleni i 
-t'cM 

162/19 - 5632

7 Doba platnosti ov6ieni

Doba platnosti ov€ienije sranovena piisluSnou vyhLi5kou fvtpO.

5 Zkou5ka

Technickd posouzeni bylo provedeno na ziklade opatieni obecnd povah,v d. 0l I l-oop-c005-09, herlmse stanovuji metrologickd' a technick6 pozadavky na sranovend rc?iJru,."e.tne metod jejich zkousenf piischvalov6ni tyPu a ovdiov'rini stanovenych mdiidel: ,,sirnieni fchlomEry pouzfvand pii kontrole

x;,*':ffTrT:ll1t,',j]"'r"'ho 
provozu...iento dokument 

"vJ"l 
i",[y;;;,"ft;l;;,il, (ep') s

ff,?l1ff:r?#rY|jff1:i:i3;1,1i J."i:Jtr 
prnit runkc i silnidniho rych rom€ru po,Zrvan6ho pii

6 Ov6ieni

RychlomEr se ovdiuje v.souladu s metrologickim piedpisem ivtt e. gr2-Mp-c2i5..l,tetodicr<;L 
postup

:i:rX1;t:l;li 
[rsekovvch rychlomerfi"' PJrispdind vytonany.ch rnetrotogicky.t ,r.ousr,a.i, se vystavi

----l
l

Rozsah provo:rnich teplot

Rozsah skladovacich teolot

jrrouac-z+ovai



,in6jem a servis silnidnich rychlomdrri Bystiice

Situace d. 1 (smdr od Neveklova)

$*P*rni
rl :'?l il,iliil,ris.tll i;

::,.),rr'-..,

' ... :* . -"'

.,;l'tll:i,,. ; -....

L



Pron6jem a servis silnidnich rychlomdrti Bystiice

Situace d. 2 (Sm6r od BeneSova)
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